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. INFORMACJE OGOLNE

1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem inwestycji jest kompleksowe rozwiazanie rekreacyjne na terenie gminy Teczdw po-
legajace na montazu urzadzen rekreacyjno -zabawowych na placach w centrum miejscowosci:
Tynica, Borki, Bartodzieje, Janow, Brzezinki Stare, Wincentow, Rawica, Tczow.
Przedmiotowe dziatki znajduje sie w centrum miejscowosci. Urzadzone place stanowic beda
obiekty otwarte, ogélnodostepne, przeznaczony dla lokalnej spolecznosci.

Zaprojektowano wykonanie przestrzeni rekreacyjnej z elementami matej architektury.

Na przedmiotowym terenie przewiduje si¢ wykonanie urzadzen zabawowych dla dzieci, urza-
dzen sportowych dla dorostych oraz elementéw uzupehiajacych (fawki, kosz na $mieci, stojak
dla rowerow, tablica informacyjna, tablica z regulaminem)

Wijazd na teren posesji — istniejgcym zjazdem z drogi publiczne;.

1.1. Miejscowos$¢ Tynica

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 617,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 170,00 m2

1.2. Miejscowo$¢ Borki

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 622,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 280,00 m2

1.3. Miejscowo$¢ Bartodzieje

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 617,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 170,00 m2

1.4. Miejscowos¢ Janow

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 4700,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 100,00 m2

1.5. Miejscowos¢ Brzezinki Stare

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 2370,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 1255,00 m2

1.6. Miejscowos¢ Wincentow

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 3200,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 450,00 m2

1.7. Miejscowo$é¢ Rawica

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 3200,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 150,00 m2

1.8. Miejscowos¢ Tezow

Powierzchnia dziatki (w granicach opracowania): 520,00 m2

Powierzchnia zabudowy inwestycji: 40,00 m2



IL. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot .

1.2. Zakres stosowania OST

- Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji nastepujacych robot wymienionych
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych.

NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJI
SST.IILI 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
SST.11.2 45223821-7 Elementy gotowe - wyposazenie
SST.I1.3 45342000-6 | Wznoszenie ogrodzen
SST.I11.4 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robot budowlanych objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi (SST)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

poda lokalizacje i wspotrzedne punktow glownych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru koficowego robét Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

| .5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawierac¢ opis, czgs¢ graficzna, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy,

1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru stanowia zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiarow sa
wazniejsze od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$c z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub SST
i maja wptyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robét, wygody spolecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng
umowna.

| .55. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
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srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci
spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skfadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2)  srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony Przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego
poziomem, takie jak rurociggi, kable itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

| .5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie gruntu, materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inspektora nadzoru.

Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na éwiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

| .5.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy W
szczegolnosei wykonawea ma obowiazek zadbag¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i 53 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji

panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych

podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra infrastruktury 2 dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. zdn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzeénia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie przestrzegaC praw patentowych i
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekhienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod | w sposéb ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2. 1. Zrédta uzyskania materialéw do elementow konstrukeyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $éwiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru. Wykonawcea zobowiazany jest do prowadzenia ciaghych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane 2 dopuszezalnego zrodia spetniaja wymagania SST w czasie postepu
robot. Pozostate materiaty budowlane powinny spetniac wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami,



aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek zioz miejscowych, wiaczajac w to Zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zloza.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagaii ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek ztoza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materialow do robot, chyba ze postanowienia ogolne lub szczegdtowe warunkow
umowy stanowia inaczej.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bgda formowane w
haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy
pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda
wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
nadzoru.

Eksploatacja Zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjgciem i
nie zaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robodt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

Migjsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé zastosowania romych rodzajéw materiatléw do wykonywania
poszezegolnych elementéw robot Wykonawcea powiadomi Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie
gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub
wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spefnia¢ normy
ochrony érodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

4 TRANSPORT

4. 1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whasciwoéei przewozonych materialow.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi

w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewoza po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszezalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na
biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5. 1. Przed rozpoczeciem robot wykonawea opracuje:

- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skladaé si¢ z czgsei opisowej i graficznej,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

- projekt organizacji budowy,

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$¢



zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektu projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych
na piémie przez Inspektora Nadzoru.
5.2.2 Nastegpstwa jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.
5.2.3.Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.
5.2.4. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczac realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawcg nie poZniej niz
w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6. I. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST.
Program zapewnienia jakosci winien zawierac:
- organizacje wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot.
- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formeg przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru,
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.
- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementdw robot.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie we wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialow oraz robot
z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny. aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcey w celu ich inspekeji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych
materialow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem badan materialow i robot ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy .Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawceg do badan beda
odpowiednio opisane i oznakowane, W sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
6.4. Badania i pomiary



Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badana prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialow u srédla ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey i producenta materialéw. Inspektor Nadzoru, po uprzednie]
weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robét z dokumentacja projektowa i SST.
W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

| posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U, 99/98),,

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore
spetniajg wymogi SST.

3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r, (Dz. U. 98/99). W
przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego

i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do korca okresu gwarancyjnego.

[2] Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postegpu kazdego

7 elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach

przyjetych w kosztorysie lub w SST.

(3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3].

nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjnej

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane

do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot



Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. WyniKki obmiaru beda wpisane do ksiazki
obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) W ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indzigj
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do
celu miesiecznej platnoéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okre§lania ilo$ci robot i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-aeh.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej

i przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST. bedzie
utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly sachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8. 1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi przewodéw kominowych, instalacji i urzadzen technicznych,

¢) odbiorowi czegsclowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

e) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbicr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci tych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos$¢ i iloS¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami,

8.3. Odbior czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje sig dla zakresu robot okreglonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbi6r ostateczny (koncowy)

84.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu (ilodci) oraz
jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg
wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakofczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie

8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikoéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i S8T.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakeie odbiordw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupekniajacych w poszczegolnych
elementach konstrukeyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i



nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koficowe)
Podstawowym dokumentem jest protokol odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
I. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

. protokoly odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
. protokoty odbioréw czesciowych,
. recepty i ustalenia technologiczne,
_dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaly),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SSTi

programem zapewnienia jakosci (PZJ),
8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak

bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania

tych robot whascicielom urzadzen,
10. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
I 1. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgl¢dem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja i stwierdzi ich wykonanie.
8.5. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z
usunieciem wad, ktére ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancyjnym i rekojmi. Odbior po uptywie okresu rekojmi i
gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbior ostateczny (koncowy) robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla robot wycenionych ryczaltowo
podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonaweg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaitowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skfadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednia wraz z narzutami,
- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
- wartosc pracy sprzgtu wraz Z narzutami,
- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.
9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
9.2, . Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu organizacji

ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

e S

-] SN Ln

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu, -
(c) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowe]j nawierzchni, chodnikéw, krawgznikow, barier, ozna-kowan i drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowarn pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a)  usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow i organizacji ruchu ponosi Zamawiajacy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Ustawy

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. 22003 r. Nr 207, péz. 2016 z poin.
zm.).

. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowienl publicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).

. Ustawa z dnia i 6 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 831).

. Ustawa z dnia 24 sierpnia !99! r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U, z 2002 r. Nr 147, poz.
1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. J 321 z poézn. zm.).

. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, p6z 2086).
10.2. Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemdw oceny zgodnos$cei wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, péz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreélenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz
trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 1. - w sprawie og6lnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz, U. Nr 47, péz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. | 126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. - w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, pdéz. 204!).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy. montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczefistwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowe]j budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenow

10.3.  Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom 1, H, 11, fV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, instytut Techniki Budowlanej,

Warszawa 2003,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny Oérodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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II. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA

.. Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne — KOD CPV 45111200-0

1. Wstep
].1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objgtym kontraktem.
W zakres tych robot wehodza:,
- Wykopy fundamentowe
- Nawierzchnie piaskowe
1.4. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST'i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. Materialy
2.1. Do wykonania robot ziemnych materiaty nie wystepuja poza wykonaniem wykopow
w ostonie $cianek.

2.2. Do wykonania nawierzchni nalezy stosowa¢ piasek plukany, bez zawartoci czgsci pylastych i itow o frakeji od
0,2-2mm.
3. Sprzet
Roboty powinny by¢ wykonywane recznie.
Roboty ziemne mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzgtu.
4. Transport
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem.

5. Wykonanie robot
Wykopy
- Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow przed budowa obiektu nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzgdnych
terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonac kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy.
W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan
geologicznych.
- Zabezpieczenie skarp wykopow
- Jezeli w dokumentacji technicznej nie okreslono inaczej dopuszcza si¢ stosowanie nastepujacych bezpiecznych
nachylen skarp:
w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1
w gruntach malospoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25
w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.
- W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastgpujace zabezpieczenia:
w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szerokosci rownej 3-krotne; glebokosdci wykopu
powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypéw i materiatow, oraz mie¢ spadki umozliwiajace odptyw wod
opadowych
naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno by¢ usuwane z zachowaniem
bezpiecznych nachylen
stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zaleznosci od wystepowania niekorzystnych czynnikow.
- Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynoszg 10 cm.

- Postgpowanie w wypadku przegigbienia wykopow
- Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.
(2) Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunicta
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.
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(3) W przypadku przegtebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej poziomu
projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ sie z Inzynierem celem podjecia odpowiednich decyzji..
- Warunki wykonania podkiadu:
(1) Uktadanie podktadu powinno nastapi¢ bezposrednio przed wykonywaniem posadzki.
(2) Przed rozpoczgciem ukladania podtoze powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materiatow budowlanych.
(3) Ukladanie podkladu nalezy prowadzi¢ na calej powierzchni réwnomiernie jedna warstwa.
(4) Catkowita grubo$¢ podkiadu wedtug projektu. Powinna to by¢ warstwa stata na calej powierzchni rzutu obiektu.
6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robot ziemnych podano w punktach 2.5.
Sprawdzenie i odbior robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami wyszczegdlnionymi w p. 2.10.
6.1. Wykopy
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
- zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja
- prawidtowos¢ wytyczenie robot w terenie
- przygotowanie terenu
- rodzaj i stan gruntu w podlozu
- wymiary wykopow
zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
6.2. Wykonanie podktadow
Sprawdzeniu podlega:
- przygotowanie podioza
- material uzyty na podkfad
- gruboé¢ i rownomiernos¢ warstw podkladu
- sposdb i jako$¢ zageszezenia.
7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
—wykopy — [m’]
— podkiady i nasypy — [m’]
— transport gruntu — [m’] z uwzglednieniem odleglosci transportu.
8. Odbior robot
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
9. Podstawa platnosci
— Wykopy — placi sie za m’ gruntu w stanie rodzimym.
Cena obejmuje:
- wyznaczenie zarysu wykopu,
- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem;
Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas ziemnych,
odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania $cianek szczelnych.
— Wykonanie podkiadow i nasypow — placi si¢ za m’ podkladu po zageszczeniu.
Cena obejmuje:
- dostarczenie materiatu
- uformowanie i zaggszczenie podkladu z wyréwnaniem powierzchni.
10. Przepisy zwigzane
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
PN-B-02481:1999 Geotechnika Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntow.
PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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2. ELEMENTY GOTOWE - KOD CPV 45223821-7

1. Wstep
I.1. Przedmiot SS8T
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specytikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonywania i montazu
gotowych elementow.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i
montaz gotowych elementow — wyposazenia placu zabaw.
1.4. Okreélenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.
1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc z dokumentacja projektowg, SST
i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Wszystkie elementy gotowe dostarczane na budowe powinny by¢ trwale oznakowane.
Poszczegolne partie elementow tego samego typu powinny posiada¢ $wiadectwo jakosci (atest).
Kazde urzadzenie powinno posiadac tabliczke znamionowa urzadzenia zawierajaca in formacje o producencie, dacie
produkcji. numerze seryjnym i numerze normy. zgodnie z kiora urzadzenia wyprodukowano. Nalezy przeprowadzac
okresowe przeglady urzadzen zgodnie z normg PN-EN 1176-117.
Wszystkie urzadzenia nalezy fundamentowaé na stopach fundamentowych betonowych za pomoca kotew ze stali
ocynkowanej i instalowa¢ zgodnie z PN-EN 1176-7:2009 oraz wytycznymi producentow. Wszystkie montowane
urzadzenia i elementy placu zabaw musza posiadaé atesty i certyfikaty bezpieczenstwa potwierdzajace, ze zostaly
wykonane w oparciu 0 obowigzujace normy oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania W kontakcie z dzieémi.
Wszystkie elementy konstrukcyjne urzadzen wykona¢ jako stalowe, z profili o przekroju kwadratowym lub
okragtym, malowanych proszkowo.
Elementy metalowe, tj. uchwyty, raczki i porgcze nalezy wykonac jako stalowe, malowane proszkowo.
$lizg zjezdzalni wykona¢ ze stali nierdzewnej.
Linaria wykonane z liny wielooplotowej polipropylenowej o gr. min. 16mm, z rdzeniem stalowym, niepalne.
Wypelnienia i elementy dekoracyjne w urzadzeniach z plyty HDPE.
Podesty z plyty powlekanej warstwa antypo$lizgowa z tworzywa sztucznego
Scianki wspinaczkowe wykonane ze sklejki wodoodpornej, szalunkowej, uchwyty alpinistyczne z tworzywa
sztucznego.
Siedziska fawek z drewna lisciastego, impregnowanego. Hustawka wazka z odbojami wykonanymi z opon.
-stojak na rowery .Wykona¢ stojak na 4 rowery
- lawki. Wykona¢ fawki o wym. ok. 40x150¢cm, zakotwione w gruncie
- kosz na $mieci. Wykona¢ kosz stalowy, zakotwiony w gruncie
- tablica z regulaminem i tablica informacyjna. Wykonac tablice o wys. ok. 1.80m, diugosci ok. 0,50m.
Tablice zakotwi¢ w gruncie.
- zestaw zabawowy. Wykonay, zestaw zabawowy dwuwiezowy z zadaszonymi wiezami polaczonymi rura (tuba).
W sklad zestawu wchodzi zjezdzalnia, linarium, $cianka wspinaczkowa, zjazd strazacki. Pod zestawem, w zasiggu
strefy bezpieczenstwa nalezy wykonaé nawierzchnig bezpieczng.
- hustawka bocianie gniazdo. Wykona¢ hustawke z siedziskiem typu bocianie gniazdo zawieszonym na linie. Pod
urzadzeniem, w zasiegu strefy bezpieczenstwa nalezy wykona¢ nawierzchnig bezpieczng.
- bujak. Wykona¢ bujaki na sprezynie, typu rower jub motor. Wybér bujaka uzgodni¢ z inwestorem.
Pod urzadzeniem, w zasiggu strefy bezpieczefstwa nalezy wykona¢ nawierzchnig bezpieczng.
- karuzela tarczowa z siedziskami. Wykona¢ karuzelg tarczowg o srednicy 1,50m, z siedziskami z ptyty HDPE i
podtoga z blachy aluminiowej ryflowanej. Pod urzadzeniem, w zasiggu strefy bezpieczenstwa nalezy wykona¢
nawierzchnie bezpieczna.
- hustawka wazka. Wykona¢ hustawke typu wazka. Pod urzadzeniem, w zasiegu strefy bezpieczenstwa nalezy
wykonaé¢ nawierzchnig bezpieczng.. Odboje z opon.
- hustawka podwojna. Wykonaé hustawke podwojna (hustawka z dwoma osobnymi siedziskami na tancuchach).
Pod urzadzeniem, w zasiegu strefy bezpieczenstwa nalezy wykona¢ nawierzchnig bezpieczna..
- piaskownica. Wykonaw piaskownicl o wym. 2.0x2.0m, o konstrukcji metalowej, z elementami siedzisk z
HDPE.
- stozek duzy Wykona¢ linarium ,,stozek duzy” o $rednicy 4.00m

-urzadzenia sportowe

-urzadzenie sportowe typu rower

-urzadzenie sportowe typu biegacz

-urzadzenie sportowe typu motyl



-urzadzenie do sportowe typu paco
-urzadzenie- sztanga z faweczka i sitownikiem hydraulicznym dwubiegowym i regulacja obciazenia
-urzadzenie do ¢wiczen typu STREET WORKOUT

-urzadzenie do ¢wiczenia mig$ni nog (trenazer nog hydrauliczny z regulacja obcigznia)
-urzadzenie do ¢wiczenia migéni ramion i barkow (urzadzenie z krzesetkiem i sitownikiem
hydraulicznym dwubiegowym i regulacja obciaznia)

4.  Transport

Materialy i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materialy i elementy konstrukeji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata
statecznosci.

5. Wykonanie robot

Wszystkie gotowe elementy nalezy montowac zgodnie z wytycznymi producentow, na wezesniej przygotowanych
fundamentach lub podporach.

6. Kontrola jakosci

Kontrola polega na sprawdzeniu elementow prefabrykowanych wg wymagan podanych w punkcie 2.0.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiarowa jest komplet danej konstrukcji.

8. Odbior robot

Odbioér poszezeg6lnych robot wg wymagan zawartych w specyfikacji ogoine;.

9, Podstawa platnosci

Podstawe platnoéci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletu elementu.

10. Przepisy zwigzane

Urzadzenia placu zabaw powinny spetnia¢ nastepujace normy:

»  PN-EN 1176-1 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 1 Ogélne wymagania bezpieczenstwa i
metody badan.

»  PN-EN 1176-2 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 2: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metody badan hustawek.

»  PN-EN 1176-3 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 3 Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metody badan zjezdzalni.

»  PN-EN 1176-4 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 4: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metody badan kolejek linowych.

= PN-EN 1176-5 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 5: Dodatkowe wymagania bezpieczelistwa i
metody badan karuzeli.

= PN-EN 1176-6 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 6: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metody badan urzadzen kotyszacych.

s PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgsc 7: Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploatacji.

»  PN-EN 1176-10 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$é 10: Catkowicie obudowany sprzet do
zabaw.

= PN-EN 1176-11 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 11: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa
i metody badan przestrzennych konstrukcji sieciowych.

«  PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wyznaczanie krytycznej wysokosci upadku.

s PN-EN 350-2 Naturalna trwatos¢ drewna litego. Wytyczne dotyczace naturalnej trwalosci i podatnosci na
nasycanie wybranych gatunkéw drewna majacych znaczenie w Europie.

» PN-EN 335-2 Definicja klas zagrozenia ataku biologicznego. Trwatos¢ drewna i materialow
drewnopochodnych. Zastosowanie do drewna litego.
=« PN-EN 351-1 Drewno lite zabezpieczone $rodkiem ochrony. Trwalosé drewna i materiatow

drewnopochodnych. Klasyfikacja wnikania i retencji $rodka ochrony.
»  PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodnosci. Deklaracja zgodnosci skladana przez dostawce. Czes¢ 1:
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3. WZNOSZENIE OGRODZEN - KOD CPV 45342000-6

1. Wstep.

I.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ogrodzenia panelowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
systemowego ogrodzenia i montaz bramek .

|.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy.

2.1. Panel ogrodzeniowy z siatki zgrzewanej p.

Wysoko$¢ panelu H= 1600 mm ( 1800 mm)
Szeroko$¢ panelu L=2505 mm

Gr. drutu poziomego © S mm

Gr. drutu pionowego @5 mm

Oczko siatki 50 x 200 mm

2 3 Furtka szerokosci 90 x160 ¢cm (180 cm ) oraz brama 400x180 cm

Konstrukcja furtki: ksztattowniki zamknigte stalowe
Wypelnienie: panel z drutu @ 5 mm
Wyposazenie: skrzydta furtki, stupki z zawiasami
Zamknigcie: zamek

Zabezpieczenie antykorozyjne: - ocynk ogniowy

3. Sprzet

Montaz elementow regczny.

4. Transport

Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Podczas transportu materialy i elementy konstrukeji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg
statecznosci.

5. Wykonanie robot

5.1, Montaz ogrodzenia z punktowym betonowaniem stupkow.

Zamawiajac ogrodzenie w standardowej wersji do zabetonowania otrzymujemy stupki o ok. 700mm dtuzsze
(zalecana gleboko$¢ betonowania).

- wykopa¢ dotki o wymiarach ~400x400x700mm (dl. x szer. x gleb.),

- umiejscowi¢ w wykopach stupki zachowujgc rozstaw osiowy 2570mm,

- zabetonowa¢ stupki zwracajac uwagg na zachowanie pionow stupka, jednakowa wysokos¢, oraz rozstaw osiowy,
podeprze¢ zabetonowane stupki i pozostawi¢ do czasu az beton zwigze,

Kiedy beton uzyska zakladang sztywno$¢ przystapi¢ do montazu paneli.

Pomiedzy stupkami mocujemy panele za pomocg obejm systemowych (ilo§é obejm uzalezniona od wysokosci
panela). pamieta¢ aby zastosowa¢ odpowiednig ilos¢ nakretek zrywalnych zapobiegajacych ewentualnemu
demontazowi ogrodzenia przez osoby trzecie.

5.2. Montaz furtek:

Sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania wykopow.

Ustawi¢ stupy w uprzednio przygotowanych wykopach, brama w pozycji zamknigte;.

Dokona¢ korekty pionéw i poziomow w ustawieniu stupow.

Zamontowac¢ stopki oporowe

Stopke oporowa pozycji zamknigtej nalezy umiesci¢ w takim miejscu aby oba skrzydfa bramy w pozycji zamknietej
umozliwialy wprowadzenie rygla pionowego. Zalecane jest takie umocowanie stopki aby nie wystawata ponad
poziom drogi.

Stopki oporowe pozycji otwartej montujemy analogicznie jak stopke pozycji zamknigtej, po uprzednim ustaleniu
kata otwarcia skrzydel bramy (zawiasy umozliwiaja otwarcie o 1800).

Podeprze¢ montowany wyrob i dokona¢ betonowania stupow.
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Pozostawié podparte wyroby do momentu catkowitego zastygnigcia betonu.

6. Kontrola jakosci.

Sprawdzenie zgodnosci z SST.

Wizualne sprawdzenie powlok antykorozyjnych, oraz zgodnosci z certyfikatami.

7. Obmiar robdt

Jednostka obmiarowa robét jest mb ogrodzenia. Ilos¢ robot okre$la sie na podstawie projektu z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot

W przypadku stwierdzenia usterek [nspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a wykonawca wykona je na koszt wlasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa platnosci

Placi sie za ustalona ilo$¢ mb wykonanego ogrodzenia.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja montazu producenta
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4. Roboty w zakresie roznych nawierzchni — KOD CPV- 45233200-1

1. Wstep

I.1.Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa roboty zwiazane wykonaniem nawierzchni opaski z kostki betonowe;j
wibroprasowanej petnej gr. 6 cm

W zakres robot wchodza réwniez roboty rozbiorkowe .

] 2.0g6Ine wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacja projektowa i
poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).

1.3.Roboty ziemne i przygotowawcze.

Tyczenie

W zakres robot wehodza:

a) wytyczenie i zastabilizowanie punktow gléwnych oraz uzupenienie w miare potrzeb pomiaréw dodatkowymi
punktami,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) wykonywanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot,

d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dl. okoto 0,5m.

Grunt nalezy zagesci¢ dla uzyskania nst. wskaznikow

dla nawierzchni przeznaczonych do ruchu i postoju pojazdow:

-minimalna warto$¢ wskaznika zaggszczenia

-gérna warstwa grub. 20cm Is >= 1.0

-na glebokosci od 20 do 120cm od powierzchni

terenu Is >= 0.97

_minimalna warto$¢ wtornego modufu odksztalcenia

-gérna warstwa grub. 20cm E2 >= 100MPa

-na glebokosci od 20 do 120cm od powierzchni

terenu E2 >= GOMPa dla chodnikéw, w czgéci przeznaczonej wytacznie dla ruchu pieszych

-minimalna wartoé¢ wskaznika zageszczenia w gornej warstwie o gr. 20cm Is >= 0.97

2.Materialy i wykonanie robot.

Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot przedstawi IN zrédio ich
pochodzenia , $wiadectwa badan, atesty, dodatkowo- na zadanie - probki do badan laboratoryjnych.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajda sig nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Podloze pod nawierzchnig placu powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen, wyprofilowane i
zageszczone do uzyskania ( po wykonaniu wymiany gruntu-miejsca postojowe i wzmocnieniu podioza-dojazdy i
droga manewrowa )

- Is>=1.00 w goérnej warstwie o grubosci 20cm

- 1s>=0.97 na glebokosci od 20 do 50cm

Kostka gr.8 i 6 cm musi by¢ wyprodukowana ze zwartg struktura wolna od rys , z gladkimi powierzchniami
bocznymi.

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wynosza:

- dla dtugosci i szerokosci + 3mm

- dla wysokosei + 5mm

Kostka powinny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej 25. Nasigkliwos¢ nie powinna by¢ wigksza niz 5%.
Podsypke piaskowa nalezy zagesci¢ tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widoczny $lad.

+ piasek na podsypke i wypelienie spoin powinien odpowiada¢ PN-79/B-06711, zawarto$¢ gliny <5%
Obrzeza chodnikowe powinny odpowiadac wymaganiom normy

BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.

Powierzchnie elementow powinny by¢ bez rys, peknigc 1 ubytkéw betonu .Krawedzie elementow powinny by¢
proste i rowne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekraczac
wartoéci podanych w normie BN- 80/6775-03.03.

Odchytki wymiaréw nie powinny przekraczac wartosci - dla dtugosci + 8mm

dla wysokosci i szerokosci + 3mm

Nosnoéé obrzezy nie powinna by¢ mniejsza niz 1,7kN, a odporno$¢ na dziatanie mrozu powinna spetnia¢ warunki
normy PN-88/B-06250, a nasigkliwos$¢ nie powinna by¢ wigksza niz 5%.

Cement do betonu powinno speinia¢ wymagania normy PN-88/B-30000.

Piasek do betonu i zaprawy powinien spetniac wymagania normy

PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno spelnia¢ wymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna pochodzi¢ ze zrodel
watpliwych. Woda pitna z wodociagu nie wymaga badan.

3.Sprzet.

Sprzet wykorzystywany przez wykonawcg powinien gwarantowa¢ ( pod wzgledem rodzajow, ilosci i jakosci)
uzyskanie wymaganej jakosci oraz terminowosci robot.
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4. Transport.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na
jako$¢ przewozonych materiatow i wykonywanych robot.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.
5. Kontrola jakosci robot
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zamawiajgcego programu
zapewnienia jako$ci , w ktorym przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace prawidlowe wykonanie robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jako$ci materialow i powinien zapewni¢ odpowiedni,
zaakceptowany przez Zamawiajgcego, system kontroli jakosci, wilaczajac personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
6.0bmiar robot.
Obmiar robot powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach ustalonych w kosztorysie
ofertowym.
Obmiaru dokonuje wykonawca w obecnosci IN po wezesniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie i
zakresie obmierzanych robot.
Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do ksiggi obmiaru.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w Slepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich robot
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych zakryciu- przed ich
zakryciem.
7.0dbidr robét.
Roboty podlegaja nst. etapom odbioru:
- odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbior czgsciowy
- odbidr ostateczny
- odbiér pogwarancyjny
Badania i pomiary do odbioru robét zanikajacych przeprowadza Wykonawca na probkach pobranych w obecnosci
IN w miejscach przez niego wskazanych.
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czgsci robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia.
Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robét wykonuje laboratorium Zamawiajgcego wlasnym sprzetem ., na
probkach pobranych przez Wykonawce w obecnosci IN w miejscach przez niego wskazanych. Proby do badan
dostarcza do laboratorium IN.
Orientacyjny czas trwania podstawowych badar i pomiarow wraz z opracowaniem wnioskéw, od czasu przekazania
probki lub zgloszenia do pomiaru do laboratorium Zamawiajgcego wg przyjetych norm i ustalen.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
8.Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarows ustalong
dla danej pozycji przedmiaru robét.
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