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ST-01-00-0 Zalozenia ogdlne.
WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ciSnieniowej w miejscowosciach Rawica Nowa i
Kazimierzow gm. Tczow.

Zakres robot obejmuje wykonanie :

Sieci i przytaczy kanalizacyjnych z rur PE100 SDR17:

-PE110 -805 mb

-PE 75 - 2402 mb

-PE63 - 1276+255=1531 mb

-PE50 - 2126 mb

Sieci i przytaczy kanalizacyjnych z rur PVC kL. S:

-PVC225 -2 mb

Studzienek przetaczeniowych i odpowietrzajacych - 7 szt.

Pompowni przydomowych - 57 szt

Pompowni zbiorczej sieciowej — 1 szt.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

13. Zakres robdt objetych Specyfikacji Technicznej

Ustalenia niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwiazanych z
budowa sieci kanalizacji sanitarnej ciSnieniowej w miejscowosciach Rawica Nowa 1 Kazimierzow. Szczegoélowe
zakresy robot okresla Przedmiar Robot

1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy-dziennik wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urz¢dowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Ksigga obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaj a potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robét, zgodnie z dokumentacja techniczna i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gi¢bokosci zamarzania.

Inspektor Nadzoru - osoba powotana przez Zamawiajacego do dzialania w imieniu Inwestora.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j

Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za swoje metody pracy i powinien uwzglednia¢ zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest zobowiazany do przygotowania i przedstawienia
metod przyjetych do wykonania gtownych elementéw robot.

1.5.1. Rysunki Wykonawcy robot

Rysunki przygotowane przez Wykonawcg.:

Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania rysunkéw, ktore beda zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru i inne
odpowiednie organy:



Rysunki powykonawcze oraz rysunki dodatkowe - dwie kopie,

Mapa o skali 1:1000 zawierajaca si¢ w granicach budowy.

Jezeli podczas wykonywania Robét okaze si¢ konieczne wykonanie dodatkowych Rysunkéw, Wykonawca jest
zobowiazany dostarczy¢ do Inspektora Nadzoru brakujace Rysunki do zatwierdzenia, bez dodatkowych kosztow.
Oprocz ST, Rysunkéw 1 innych informacji, o ktérych mowa w kontrakcie, Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢
wszystkie rysunki, dokumenty, odpowiednie zgody i inne wazne dane dotyczace Robét i technicznych parametrow
wymaganych kontraktem. Wykonawca moze dostarcza¢ wyzej opisane dokumenty sukcesywnie w czgSciach, lecz
kazda czg$¢ musi by¢ kompletna w stopniu, aby mogta by¢ oceniona i zatwierdzona przez odpowiednie organy jako
oddzielna czg$¢ Robot. Rysunki zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru:

Inspektora Nadzoru jest zobowiazany do wniesienia uwag i/lub zastrzezen dotyczacych Rysunkéw, dokumentacji i
danych dostarczonych przez Wykonawca w ciagu 7 dni od ich otrzymania, a uwagi lub zastrzezenia powinny by¢
zaakceptowane przez Wykonawce, w ciagu 7 dni od otrzymania. Przed dostarczeniem Rysunkéw, dokumentacji i
innych danych, Wykonawca powinien si¢ skonsultowa¢ z Inspektora Nadzoru. Data takiej konsultacji powinna by¢
wyznaczona co najmniej 7 dni wczesniej i jezeli Inspektora Nadzoru wymaga, Wykonawca powinien dostarczyé
Rysunki najmniej okreslonej liczbie kopii na co najmniej 7 dni przed data konsultacji.

Rysunki powykonawcze:

Wykonawca jest zobowigzany bezzwlocznie wykona¢ poprawki dokumentacji i rysunkéw otrzymanych od Inspektora
Nadzoru zgodnie z modyfikacjami wykonanymi podczas Robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ do Inspektora
Nadzoru

Rysunki powykonawcze w czystej zrozumiatej formie w trzech kopiach dla kazdej zamknigtej sekcji Robot,
przekazanej do uzytku, specjalistycznej firmie lub Inwestorowi, zgodnie z Polskimi Normami, nie p6zniej niz 14 dni
przed ostatecznym odbiorem.

1.5.2. Ochrona intereséw osob trzecich

W zwiazku z konieczno$cia prowadzenia rob6t budowlanych na terenie miejscowosci Rawica Nowa 1 Kazimierzow
na gruntach nalezacych do osob trzecich zobowiazuje si¢ wykonawceg do wezedniejszego uzgodnienia z wlascicielami
warunkow i zasad prowadzenia robot oraz uzyskanie pisemnych zezwolen na ich prowadzenie. Dodatkowo nalezy
kazdorazowo uzyskaé pisemne potwierdzenie zakonczenia robot na danym terenie podpisane przez wlasciciela terenu
oraz o$wiadczenie ze teren po prowadzonych robotach zostat doprowadzony do stanu jak przed ich rozpoczgciem .

1.53. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, magazynow, sktadowisk materiatow,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0sob trzecich" Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Wszelkie materiaty
uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Jezeli Wykonawca zastosuje materiaty zgodne ze
Specyfikacja, a materialy te w czasie pdzniejszym okaza si¢ szkodliwe dla srodowiska, wszelkie wynikajace z tego
optaty beda ponoszone przez Zamawiajacego.

1.5.6. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
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zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany
jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa, dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow -i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo lub gabarytowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
Nadzoru.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i lokalne oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagty bedzie
informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.9. Zgodnos¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska zezwolenia wymagane w Polsce na wtasny koszt od odpowiednich instytucji. W ciagu czterech
tygodni od podpisania porozumienia Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru liste¢ wszystkich
pozwolen wymaganych do rozpoczecia i zakonczenia robot.

Wykonawca powinien stosowac si¢ do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwi¢ instytucji wykonanie inspekcji
i sprawdzenia Robot. Ponadto, powinien on umozliwi¢ instytucji uczestniczenie w procedurach, badaniach i kontroli,
ktére jednak nie zwalniaja Wykonawcy z odpowiedzialno$ci zwiazanych z budowa.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialow

Na trzy tygodnie przed planowanym uzyciem materialow przeznaczonych do wbudowania, Wykonawca przedstawi
szczegbtowe informacje dotyczace zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz aprobaty techniczne i probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodia
uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do udokumentowania Inspektorowi Nadzoru, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zroédla Wykonawca
przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie
metod¢ wydobycia i1 selekcji do zatwierdzenia Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatdw odpowiedzialno$é jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakieckolwiek inne koszty zwiazane
jakiegokolwiek dostarczeniem materiatdw do robot. Humus i urobek czasowo usunigty z wykopow, piasek lub zwir
powinny by¢ sktadowane w pryzmach i uzyte ponownie do zasypania wykopow lub usunigte na zakonczenie robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru.

2.3 Inspekcja wytworni materialow
Wytwoérnie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji Inspektora Nadzoru jest uprawniony do pobierania
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probek w celu sprawdzenia wasciwosci materiatow, ktore sa uzywane.

Wiyniki tych testow powinny stanowi¢ podstawe odbioru jakosciowego robot. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru
bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgSci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatbw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za ich wykonanie.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wlasciwosé do roboét 1 byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatléw beda zlokalizowane obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

W przypadku, gdzie dokumentacja projektowa i ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Zatwierdzone materiaty alternatywne nie moga by¢ pdézniej zmieniane bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET WYKONAWCY

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu — ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywa robét.. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PB lub e3wentualnie opracowanym projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej ST 1 wskazaniach
Inspektora

Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprz¢t bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarcza Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam, gdzie dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt 1 whasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu musi zapewniaé, ze roboty beda wykonane i zakonczone zgodnie z Umowa.

Pojazdy uzywane przez Wykonawca na drogach publicznych musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez Inzyniera,
srodki transportu nie odpowiadajace tym warunkom beda usunigte z placu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe do placu budowy w czystosci.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z urnowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spolecznosci i innych. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre§lonych przez
Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie -Zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru, Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okres§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i
w ST a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1 System Zapewnienia Jakosci (SZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych prac, dostarczonych i wbudowanych materiatéw oraz
montowanych urzadzen i sprzg¢tu. Powinien przedstawié, do aprobaty Inspektorowi Nadzoru, System Zapewnienia
Jakosci szczegdtowo opisujacy plan wykonania prac, techniczne, personalne i organizacyjne mozliwosci gwarantujace
wykonanie prac zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami ST jak réwniez instrukcjami i poleceniami
wydanymi przez Inspektora

Nadzoru. Program Zapewnienia JakoSci powinien zawierac¢: Cz¢$¢ gtdwna opisujaca:

- Organizacjg prac z uwzglednieniem metod i czasu trwania prac,

- Zarzadzanie ruchem na terenie budowy z uwzglednieniem tymczasowych znakoéw drogowych,

- Bezpieczenstwo i higieng pracy,

- Kwalifikacje i doswiadczenie kazdego z pracujacych zespotow,

- Nazwiska ludzi odpowiedzialnych za jakos¢ wykonywanych prac,

- Metody i procedury przyjete przez kontrolg jakosci,

- Wyposazenie uzyte do badan i pomiaréw (powinien by¢ zawarty opis laboratorium),

- Metody i system zbierania wynikow badan i przedstawienie tych materiatéw Inspektorowi Nadzoru.

- System kontroli dostarczonych i wbudowanych materialow oraz montowanych urzadzen i sprzetu

Cze$¢ szczegdtowa opisujaca:

-Wtasciwosci dostarczonych i wbudowanych materiatéw, dokumenty stwierdzajace ich przydatnos¢ zgodnie z
przeznaczeniem (atesty, $wiadectwa jakosci, aprobaty techniczne, certyfikaty bezpieczenstwa itp.),

- Parametry techniczne montowanego sprzgtu i urzadzen oraz sposob kontroli sprawnosci ich dziatania,

- Urzadzenia i instalacje wykorzystywane na terenie budowy lacznie z wymaganiami technicznymi,

- Rozne typy i ilo§¢ srodkow transportu facznie z metodami zatadunku i roztadunku,

- Metody zabezpieczenia zatadunku przed utrata ich wtasciwosci podczas transportu,

- Metody analiz i pomiaréw (rodzaj, czgstotliwo$¢, pobieranie prob, legalizacja, sprawdzenie itp.) wykonywanych
podczas dostaw materialow, mieszania, wykonywania poszczegolnych elementéw pracy,

Metody postgpowania z materiatami i robotami nie spetniajacymi tych warunkow



6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli jakosci jest osiagnigcie wymaganych standardow. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrola
robot i jakosci materiatow.

Przed =zatwierdzeniem Systemu Zapewnienia JakoSci Wykonawca przeprowadzi testy probne w celu
zademonstrowania ich wystarczalnosci. Wykonawca powinien przeprowadza¢ pomiary j badania materialow z
czestotliwoscia zapewniajaca, ze roboty beda wykonywane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych, W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektora Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa, Wykonawca powinien dostarczy¢ $wiadectwa
potwierdzajace, ze cale wyposazenie przeznaczone do pobierania prob i testowania jest prawidlowo wykalibrowane i
spelnia wymagania procedur testowych. Inspektor Nadzoru powinien mie¢ nieograniczony dostep do laboratorium
Wykonawcy w celu prowadzenia inspekcji. Inspektor Nadzoru poinformuje Wykonawce na pismie o wszelkich
btedach zwiazanych z laboratorium, jego wyposazeniem oraz przyjetych sposobach i metodach prowadzenia testow.
Jezeli w opinii Inspektora Nadzoru bledy te moga wptywac na prawidlowosé¢ testow, moze on odmowic¢ uzycia w
Robotach materiatéw, ktore zostaly poddane testom do momentu, kiedy procedury testow beda prawidlowe i
akceptacja materialdow bedzie przeprowadzona. Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem testow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w testach. Na zlecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawcg wymienione lub naprawione z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy,

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania, pomiary, prébny rozruch

Wszystkie badania i pomiary oraz probny rozruch beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W
przypadku, gdy normy nie, obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, Przed przystapieniem do pomiarow lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca powinien przekazywa¢ kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminach okre§lonych w Systemie Zapewnienia Jakosci.

Wiyniki badan beda przechowywane w postaci zaproponowanej przez Inspektora Nadzoru.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inspektora Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatow u zrdodta ich wytwarzania i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatbw. Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektora Nadzoru moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektora Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektora Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia wbudowania, instalacji i montowania tylko te materiaty lub urzadzenia i
sprzet, ktore posiadaja:

A. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,



B. deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 11 ktére spetniaj a wymogi ST.

C. dokumenty potwierdzajace sprawnos$¢ techniczng urzadzen i sprzgtow.

W przypadku materiatow, ktore wymagaja, zgodnie z Specyfikacja, powyzszych dokumentow, kazda partia
dostarczonych materiatow powinna zawiera¢ dokumenty ktore bezapelacyjnie potwierdzaja ich pochodzenie.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego.

Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektora Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore
nie spehiaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy
beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne;j i
gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
w porzadku chronologicznym.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i1 Inspektora Nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w
szczegolnosci:

- data przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej wraz z zalacznikami.

- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru Systemu Zapewnienia Jako$ci i harmonograméow robot,

- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robét,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach.

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiordéw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢Sciowych i ostatecznych odbioréw, robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Inspektora Nadzoru.

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;.

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat.

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru
do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Projektant nie jest strona dla Wykonawcy i z tego tez powodu
nie jest uprawniony do instruowania Wykonawcy w zadnym aspekcie zwiazanym z wykonywaniem Robot

2. Raporty dzienne

Oznaczaja ksiazke codziennych wpisoéw, gdzie zapisuje si¢ wszystkie szczegoty dotyczace naktadow robocizny,
materiatow sprzgtu jak i wykonanych przez Wykonawce robot.

3. Ksigga obmiarow

Ksigga obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w przedmiarze robdt i
wpisuje do rejestru obmiarow.

4. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektora Nadzoru
i Inwestorem. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru.

6. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:



a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego.

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i instrukcje Inspektora Nadzoru,

f) korespondencj¢ na budowie.

7. Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje wymog jego natychmiastowego odtworzenia w formie
przewidzianej prawem Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed rym terminem

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw, Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w §$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie Obmiar gotowych
robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu realizacji ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materiatow

Dhugosei 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej, Jesli ST wihasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej Objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugosé
pomnozona przez $redni przekroj Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg, Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji, Wszystkie urzadzenia
pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym' stanie, w calym okresie trwania robot

7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SI Bedzie
utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru

7.5. Czas i czgstotliwo$¢ przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w przypadku
wystegpowania dluzszej przerwy w robotach Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ przed ich zakryciem
Obmiar robot podlegajacych zakryciu Przeprowadza si¢ przed ich zakryciem Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny, Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objgtosci beda

Uzupeione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru

8. ODBIOR ROBOT

a) Przejecie Robot i Odcinkow,
b) Przejecie czgsci Robot,
¢) Swiadectwo Wykonania

8.1. Przejecie Robot i Odcinkow
Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:
- roboty zostana ukonczone zgodnie z Umowa,



- $wiadectwo przejecia dla robot zostanie wystawione lub bedzie si¢ uwazato, ze zostato wystawione Wykonawca
bedzie mogt wystapié o Swiadectwo Przejecia za pomoca powiadomienia Inspektora Nadzoru nie weze$niej niz 14
dni przed tym, kiedy roboty beda w Opinii Wykonawcy ukonczone i gotowe do przejecia Jezeli roboty podzielone sa
na odcinki, to Wykonawca bedzie mogt podobnie wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia dla kazdego Odcinka,Inspektor
Nadzoru, w ciagu 7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien wystawi¢ Wykonawcy Swiadectwo Przejecia,
podajac data, z ktora Roboty zostaty ukonczone zgodnie z Umowa.

8.1.1. Dokumenty do Przeje¢cia Robot

Zamawiajacy okresla form¢ Dokumentacji Protokétu Odbioru Ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacja projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne)

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.dziennik budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i PB,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST 1 PB,

7. opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z S T i PB,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na kanalizacjeg teletechniczna, sieci energetyczne,
gazowe, o$wietlenie, odwodnienie itp..) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. zarejestrowang kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
tymczasowego komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru tymczasowego robot
Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez komisj¢ powinny by¢é wymienione zgodnie z wymaganiami
zamawiajacego Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.2. Przejecie czesci robét

Inspektora Nadzoru moze, wedlug wylacznego uznania Zamawiajacego, wystawi¢ Swiadectwo Przejecia dla
jakiejkolwiek czesci robot statych

Po wystawieniu przez Inspektora Nadzoru Swiadectwa Przejecia dla .jakiej$ czesci Robot, Wykonawcy jak
najwczesniej umozliwione bedzie podjecie takich krokéw, jakie moga by¢ konieczne dla przeprowadzenia
jakichkolwiek zaleglych préb koncowych Wykonawca przeprowadzi te proby koncowe tak szybko jak bedzie
praktycznie mozliwe do wykonania, przed data uplywu odnosnego okresu zglaszania wad.

8.3. Swiadectwo wykonania

Inspektor Nadzoru wystawi Swiadectwo Wykonania w ciagu 28 dni od najpozniejszej z dat uptywu Okresow
Zglaszania

Wad, lub p6zniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumenty Wykonawcy oraz ukonczy wszystkie roboty
i dokona ich prob; wlacznie z usunigciem wad Kopia Swiadectwa Wykonania zostanie wystawiona dla
Zamawiajacego . Bedzie sig uwazato, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne przepisy

Podstawa ptatnosci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonawce opisana w Przedmiarze Robot
Podstawa ptatnosci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suma, bgdzie cena lub kwota podana przez
Wykonawce w Przedmiarze Robot Jednostka obmiarowa lub cena powinna zawiera¢ wszystkie wymagania
zakonczenia Robdt zgodnie ze standardami i normami jakosci opisanymi w ST i Dokumentacji i powinna zawieraé
koszty badan Gena wykonania robdt obejmuje:

Koszt robocizny i koszty dodatkowe z tym zwigzane,

Koszt uzytych materiatow razem z kosztami kupna, przechowywania i mozliwie najkrétszej drogi dostawy na miejsce
budowy

Koszt sprzetu razem z kosztami dodatkowymi,

Koszty posrednie, kalkulacja zysku i strat

Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacym prawem

Podatek VAT nie powinien by¢ zawarty w cenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r, - Prawo budowlane (z p6zn. zmianami) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia

26 czerwca 2002 r, w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony .zdrowia (Dz. U z dnia 17 lipca 2002 r.) Ustawa z dnia
21 marca 1985 r. odrogach publicznych (z pdézniejszymi zmianami)
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S1-02-00-0 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
SI1-02-01-0 WYTYCZENIE OBIEKTOW I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej w miejscowosciach
Rawica Nowa i Kazimierzow gm. Tczow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w

punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wytyczenie w terenie:

Tras sieci kanalizacyjnej, lokalizacji pompowni oraz miejsc kolizyjnych z istniejaca infrastruktura techniczna

1.4. Okreslenia podstawowe

1,4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.2 Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wysokosé w stosunku do
przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3 Osnowa realizacyjna -jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do

geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu

urzadzen i konstrukcji, Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a

takze w miar¢ mozliwos$ci pomiaré6w powykonawczych

1 .4.4 Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy

1.4 .5 Pozostale okreslenia podstawowe - sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich

Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowiazujacych w geodez;ji i kartografii,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji ST-01-00-0
,»,Wymagania Ogolne"

2 MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materiatow podano w Specyfikacji ST-01-00-0

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych obiektow kubaturowych i placow, chodnikéw oraz drég nalezy stosowac: pale,
stupki, rury metalowe, farb¢ odblaskowa

Pale, stupki i rury powinny mie¢ dlugosci, co najmniej 0,50 m

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny miec¢

srednicg 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5do 1,7 m

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05
m. Powinny one mie¢ dlugos$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny

3. SPRZET

Warunki ogdlne dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji ST-01-00-0 "Wymagania Ogodlne" Do odtworzenia
sytuacyjnego

trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac:

- teodolity lub tachometry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty

- tasmy stalowe, szpilki

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci

pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne". Sprzet i
materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii(GUGIK), Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzyma¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacjg i wspdtrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow, W oparciu o materiaty dostarczone
przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegblowego wytyczenia robot Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inwestora o wszelkich biedach
wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i reperdw roboczych Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne
obiektow kubaturowych, placow, chodnikéw, drog oraz sieci i punkty posrednie osi musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny j jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw, Forma i wzor
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera, Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktoéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robét naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych obiektow kubaturowych, drég i placow

manewrowych oraz osi trasy i punktéw wysokosciowych sieci

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych, Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m
Maksymalna odleglo$¢ migdzy repetami roboczymi wzdtuz trasy w terenie ptaskim powinna wynosi¢ okoto 250 m
Repety robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych Jako repety robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci shupkéw wykluczajacych
osiadanie, zaakceptowanych przez Inzyniera Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby
sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do
reperow panstwowych, Repety robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repem i jego rzedne;.

5.3. Tyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metréw, Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi
trasy w stosunku do Rysunkow nie moze by¢ wigksze niz 3 cm Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Rysunkach Do utrwalenia osi trasy w terenie
nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w punkcie 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas,
gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z Rysunkami oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosSci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glgbszych niz 1 metr Odlegltosé
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna
ona odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkéw, Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztatcie zgodnym z Rysunkami.

5.5. Wytyczenie polozenia obiektéw kubaturowych

Dla kazdego z obiektow kubaturowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci fundamentéw zgodnie z
opisem osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 1 cm

13



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST —01-00-0 "Wymagania Ogolne"

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzié
wg ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie
5.2.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest ha (hektar) wytyczenia obiektéw kubaturowych, placow, drog i sieci w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidér robot zwiazanych z wytyczeniem obiektéw kubaturowych, placow, drog i sieci w terenie nastgpuje na
podstawie szkicow i dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inwestorowi,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robot obejmuje:

wyznaczenie punktow gtdéwnych i wysokosciowych oraz osi tras usytuowania obiektow kubaturowych,
placéw, drog i sieci,

uzupetnienie dodatkowymi punktami osi tras,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowane punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

wykonanie operatow geodezyjnych powykonawczych w trzech egzemplarzach.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2 Inne dokumenty

1 Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

2 Instrukcja techniczna G-3, Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa, 1979
3 Instrukcja techniczna G-1, Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4 Instrukcja techniczna G-2 Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5 Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 19 79

6 Wytyczne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGiK, 1983

7 Wytyczne techniczne G-3. 1, Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,

8 Ustawa z 17 05,1989 T. ,,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz U Nr 30, p6z 163 z p6zniejszymi zmianami)

9 GST GG-00 01 02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i obiektow mostowych
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ST-02-02-0 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej w miejscowosciach
Rawica Nowa i Kazimierzow gm. Tczow.

1..2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p 1.1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjgciem
warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci 15 cm i przemieszczeniem na odleglto$¢ do 30 m spycharkami,
wykonywanych w ramach robot przygotowawczych z powierzchni pasa robot ziemnych, w miejscach wskazanych w
Dokumentacji Projektowej,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne"

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne"

2 MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogo6lne",

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie
roboét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzegtu.

4 .TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogo6lne",

4.2 Transport humusu

Humus do ponownego wykorzystania nalezy przemieszczac z zastosowaniem spycharek albo transportem
samochodowym Wybor srodka transportu zalezy od Wykonawcy

5, WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne" 5.2

Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdézniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,

zaktadaniu trawnikow i sadzeniu drzew.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze stanowié;
zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo
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stosowac reczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie Warstwe humusu nalezy
zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j
Iub wskazanych przez Inzyniera, Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji
Projektowej, ST lub wskazana przez Inwestora, wedlug faktycznego stanu wystgpowania, Stan faktyczny bedzie
stanowil podstawe do rozliczenia czynnoSci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjgty humus nalezy
sktadowa¢ w regularnych pryzmach Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.

Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia
gling Iub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne"

6.2Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot zwigzanych ze zdjeciem humusu jest: metr kwadratowy [m2] zdjetego humusu o danej
grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot - stosownie do ST-01-00-0 ,,Wymagania ogdlne"

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje:

- zdjgcie humusu wraz z przemieszczeniem na odlegtos¢ do 30 m
- haldowanie humusu w pryzmy wzdtuz terenu robot

10 PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy
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ST-02-03-0 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej w miejscowosciach
Rawica Nowa 1 Kazimierzow gm. Tczow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych wp. L. 1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy kanalizacji
ciSnieniowej obejmuja: wykonanie wykopow w gruntach kat I - IV pod kanalizacj¢ Sciekowa, urzadzenia 1 sieci
podziemne, zasypywanie i zaggszczenie wykopow po kanalizacji, sieciach i urzadzen podziemnych, mechaniczne i
reczne plantowanie terenu, skarp i dna wykopow.

Ilosci robét podano w Przedmiarach Robot

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych,
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu,

1.4.4. Wykop plytki - wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop s$redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robdt drogowych,

1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych,

1.4.9. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie, wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac zwiazanych z trasa drogowa.

1.4.10. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
n>=Pd 'Pda

Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu. (Mg/m3),

Pds -.maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoSci optymalnej, okreslona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z Norma PN-9S/S-02205, (Mg/m3).

Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-01-00-0 "Wymagania ogolne"

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1.Istniejaca sytuacja gruntowo - wodna

Na podstawie opracowanej dokumentacji geotechnicznych i warunkoéw gruntowo-wodnych stwierdzono, iz budowa
geologiczna podtoza w strefie budowy obiektow budowlanych, drog i sieci podziemnych, w ramach budowy
oczyszczalni $ciekdw, pozwala na bezposrednie posadowienie obiektow z zachowaniem normowego poziomu
obsypania rurociagow min. 1,40 m.

W miejscu projektowanej inwestycji pod 15 centymetrowa warstwa gleby urodzajnej zalegaja grunty no§ne w postaci
piaskéw s$rednich w stanie $rednio zaggszczonym. Moga one bezposrednio by¢ wykorzystane do posadowienia
obiektow budowlanych, drég i placow manewrowych po dogeszczeniu do stopnia zaggszczenia ID>1,00.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow, ktore spelniaja warunki przydatnosci do wykorzystania przy zasypce
wykopoéw lub budowie nasypow, powinny by¢ przez Wykonawca wykorzystane w maksymalnym stopniu. Grunty i
materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw i zasypki wykopdéw, powinny byé wywiezione przez Wykonawce i
utylizowane. Miejsce wywozu uzgodni¢ z Inwestorem. Okres$lenia przydatnosci gruntu do wbudowania dokona¢ na
podstawie Tab. 11 2.
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Tabela 1. Podziatl gruntow i innych materiatow na kategorie.

Kat. | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu Gestos¢ Przecigtne spulchnienie
objetosciowa w | odspojeniu w % od
stanie naturalny] pierwotnej objgtosci

1. Piasek suchy bez spoiwa Gleba uprawna zaorana lub 15,711,8 9.8 od5do150d5do15

ogrodowa Torf bez korzeni Popioty lotne nie zlezale 11.8 0od 20 do 30 od 5 do 15
2. Piasek wilgotny Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, 16,717.712,7 | od 15 do 25 od 15 do
twardoplastyczne i plastyczne Gleba uprawna z darning lub | 10.8 16.7 16.7 | 25 od 15 do 25 od 20
korzeniami grubo$ci do 30 mm Torf z korzeniami do 30 od 15 do 25 od
grubosci do 30 mm. 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego, pytu z
gruzem, tluczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub mato spoisty

3. Piasek gliniasty, pyt i lessy mato wilgotne i plastyczne . 38,6 od 20 do 30 od 20 do
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,713,718,6 30 od 20 do 30 od 20
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm. Nasyp 17,719,6 17,7 | do 30 od 20 do 30 od
zlezaty z piasku gliniastego, pyhu i lessu 20 do 30 od 20 do 30
z gruzem, thuczniem lub odpadkami drewna. Rumosz skalny
zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mm .
Glina, glina cigzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i
plastyczne, bez gtazéw mady i namuly gliniaste rzeczne.

4. Less suchy zwarty nasyp zlezaty z gliny lub ilu z 18.6 19,6 od 25 do 35 od 25 do
gruzem, thuczniem i odpadkami drewna lub gtazami o >0,6 20,6 35 0d 25 do 35 od 25
masie do 25 kg, stanowiacymi do 10% objetosci gruntu do 35
Glina, glina cigzka i ity mato wilgotne ,polzwarte i zwarte
Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowiacymi
do 10% objetosci gruntu

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-98/S-02205

Lp. Wyszczegodlnienie | Jednostki | Grupy gruntow
wiasciwosci Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1. Rodzaj gruntu * rumosz niegliniasty Malo wysadzinowe —
*zwir pospolka * piasek | Piasek pylasty, %‘;‘.SZCZYIM ZW‘Q.Z}ai -

. , . zwietrzelina 1na pylasta zwigzta —
g?“»by - piasek Sr-Ed-nl T gliniasta il, ii piaszczysty,
piasek drobny - zuzel nie it pylasty)
rozpadowy bardzo wysadzinowe

piasek gliniasty - pyt,
py! piaszczysty ¢ glinki
- rumosz gliniasty — piaszczysta, glina, glina
Zwir gliniasty — pylasta - it warstwowy
pospotka gliniasta
2. Zawartos$¢ czastek 4 % <15<3 od 15do300d3 >30>10
0,075 mm <: 0,02 n| do 10 >30>10
3. Kapilarnos¢ bierna | M <i,0 >1,0 >]
4. Wskaznik piaskowy, >35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne odnos$nie sprzetu.

Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu zgodnie z ST-01-00-0 ,,Wymagania og6lne"

3.2. Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntow (urzadzenia mechaniczne: koparki, fadowarki, itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.).

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

Wybor érodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiahu):
jego objetosci, technologii odspajania i1 zatadunku. Transport na odlegto$¢ 10 km. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materialu). Zwigkszenie odlegltosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie wykopow

5.1.1. Roboty sieciowe

Z uwagi na dobre parametry zalegajacych gruntow w podlozu projektuje si¢ zasypanie wykopoéw po robotach
sieciowych gruntem z wykopow.

W zwiazku z powyzszym do kosztorysowania robdt przyjeto wykopy na rozkop i o Scianach pionowych, umocnione
pelnym szalowaniem. Rodzaj umocnienia pozostawia si¢ do wyboru Wykonawcy robét (pamigta¢ o wymaganiach
BHP). Po wykonaniu podsypek, robét montazowych oraz obsypek rurociagdw wykopy nalezy zasypa¢ gruntem
wydobytym z wykopow i umozliwiajacym uzyskanie parametréw zaggszczenia.

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z polskimi normami w tym zakresie i warunkami BHP w budownictwie
specjalnym.

5.1.2. Obiekty kubaturowe, place, drogi

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych. Wykonawca powinien wykonywaé
wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w
sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inwestora. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na sktadowisko. Zaggszczenie gruntu w wykopach
i miejscach zerowych, robét ziemnych powinno spelnia¢é wymagania, dotyczace minimalnej wartoSci wskaznika
zageszezenia (Is), podanego w Tabeli 3.

Tabela 3. Minimalne wartoséci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna warto$¢ Is
Strefa wykopu

obiekty kubaturowe Place i drogi
Gorna warstwa o grab. 20 cm 1,00 1,00
Na glebokos¢ od 20 do 50 cm| 1,00 0,97
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych, nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w Tablicy 3. Nie nalezy
dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzadnych robdt
ziemnych jest niniejsza niz 0,3 metra. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢
po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywa¢é si¢ jedynie sporadyczny ruch
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pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych
wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow obciaza Wykonawce robdt ziemnych.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypdéw powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-98/S-02205.
5.2.2. Wycigcie stopni w zboczu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu oraz w miejscach gdzie pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu
jest wigksze niz 1:5 nalezy, dla zabezpieczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykonywa¢ w jego skarpie stopnie
szeroko$ci do 1,0 metra.

Wycigcie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przyleglych czesci nasypu, wykonanych z
gruntéw o réznych wiasciwosciach lub w réznym czasie.

5.2.3. Zageszczenie gruntéw w podlozu

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zaggszczenia gruntdow rodzimych, zalegajacych w gornej strefie
podtoza nasypu do glebokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika zaggszczenia jest mniejsza
niz okreslona w Tablicy 3. Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.
Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w Tablicy 4 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszezanie podloza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajace uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia.

Tablica 4. Minimalne wartos$ci wskaznika zaggszczenia dla podtoza nasypoéw do glebokosci 0,5 m od

Minimalna wartosc Is
Nasypy o wysokosci

place i drogi obiekty kubaturowe
do 2 metrow 0,97 1,00
jx>nad 2 metry 0,97 1,00

5.2.4. Zasady wykonania nasypow

Ogodlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore okreslono w
dokumentacji projektowe;.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad:

a). Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypoéw. Nasypy powinny
by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.

b). Grubos$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zageszczania. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej, ¢). Grunty o réznych wtasciwosciach
nalezy wbudowywa¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubos$ci na catej szerokosci nasypu. Grunty spoiste
nalezy wbudowywac¢ w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d). Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwyl gruntu mato przepuszczalnego ze
spadkiem gornej powierzchni okoto 4% £1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek powinien by¢
obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody. ). Jezeli w okresie
zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego, to jej
spadki poprzeczne powinny by¢ uksztaltowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem
scieku. Takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni
poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

Gorne warstwy nasypu, o grubosci, co najmniej 0.50 metra nalezy wykona¢ z gruntow, niewysadzinowych o
wskazniku wodoprzepuszczalnosci "k" nie mniejszym od 8 m/dobe.

5.3. Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbg przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okreSli¢
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

5.4. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotnos$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja od -20% do + 10%
jej wartosci.

Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotno$ci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci, to wilgotnosé
gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody, Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotno$ci optymalnej o
ponad 10% jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z
warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.
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5.5. Wymagania dotyczace zageszczania
W zaleznos$ci od uziarnienia stosowanych materialow, zaggszczenie warstwy nalezy okres§la¢ za pomoca oznaczenia
wskaznika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia. Kontrole zaggszczenia na
podstawie poréwnania pierwotnego i wtornego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norrnaBN-64/8931-02,
nalezy stosowac tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktorych nie jest mozliwe okres§lenie wskaznika zageszczenia
Is, wedlug BN-77/8931-12. Wskaznik zaggszczenia gruntow w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12.
powinien na calej szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania podane w Tabeli 5.
Tabela 5. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia gruntu w nasypach
Minimalna warto$¢ Is

Strefa nasypu

Place i drogi Obiekty kubaturowe
Gorna warstwa o grab. 20 cm 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu | 0,98 0,98

glebokosci od powierzchni
robot ziemnych:2,0 m

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zaggszczenia gruntu stosuje sig¢ porownanie warto$ci modutow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931 -02, nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien spulchni¢
warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtornie zagescié. Jezeli powtorne zageszezenie nie
spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usuna¢ warstwa i wbudowaé
nowy material, o ile Inwestor nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego zageszczenia warstwy.

5.6. Dokladnos$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz +10
cm.

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych roboét ziemnych nie moze przekracza¢ = 1 cm. Szerokos$é korpusu
nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz; £ 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny miec¢
wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno ro6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem
kata Maksymalna gleboko$¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata
Smetrowa albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.

5.7. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopdw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie. Jezeli,
wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnoSci; jak rowniez za dowieziony grunt
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikoéw naturalnych i1 urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.8. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych.

Wykonanie wykopdéw powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy
zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z
wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania innych rob6t na
spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu rob6ét ziemnych. Z uwagi na
charakterystyke gruntéow (wysoki poziom wody gruntowej) oraz z uwagi na mozliwo$¢ okresowego zawieszania si¢
wod opadowych na powierzchni gruntéw stabiej przepuszczalnych, wystapi konieczno$é wykonywania odwodnienia
wykopow kanalizacji poprzez zastosowanie iglofiltréw z pompami.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdt ziemnych

6.1.1. Sprawdzenie jakosci wykonania robot

6.1.1.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentami projektowej W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszezenie gornej strefy korpusu w wykopie.

6.2. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu

Rodzaje badan i pomiaréw

badania przydatnosci gruntow do budowy nasypdéw wg norm przedmiotowych,

badania prawidtowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu,

badania zaggszczenia nasypu,

pomiary ksztaltu nasypu.

Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podloza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika
zageszezenia Is lub stosunku modutow odksztatcenia Do biezacej kontroli zaggszczenia dopuszcza si¢ aparaty
izotopowe.

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia I, powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN- 77/8931-12, oznaczenie
modutéw odksztatcenia wedtug normy BN-64/8931-02.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz:

jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwy, w przypadku okreslenia wartosci ,,ID",

jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.

Wiyniki kontroli zaggszczenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentow laboratoryjnych.
Prawidlowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora
Nadzoru wpisem w dzienniku budowy.

6.3. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmuja, kontrole:

prawidtowos$ci wykonania skarp, szeroko$ci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi
pochylen i doktadno$ci wykonania skarp.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy nasypu z szerokosciag wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, okres§lonych w dokumentacji
projektowe;j.

6.3.1. Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan t pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje Tablica 6.

Tablica 6. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanych robét ziemnych

Lp Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci

2 Pomiar szerokosci wykopow 3 m i poziomicg lub niwelatorem, w

3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego odstepach, co 200 m naprostych, w

4 Pomiar pochylenia skarp punktach gléwnych tuku, co 100 m na

5 Pomiar réwnosci powierzchni korpusu tukach o RS; 100 m, co 50 m na tukach

6 Pomiar réwnosci skarp 0 R <100 m oraz w miejscach,

ktére budza watpliwos$ci

7 Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu Pomiar niwelatorem rzgdnych, w odstgpach
200 m oraz w punktach watpliwych

8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla
kazdej utozonej warstwy, lecz nie rzadziej
niz raz na kazde 200 m3 nasypu
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Szerokos$¢ korpusu ziemnego Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz + 10 cm

Rze¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego

tangensem kata.

Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.

Spadek podluzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych,
nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub + 1 cm

Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone.
Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od
okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt. Na
pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektora Nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest;

m3 (metr szeScienny) wykonania wykopow lub nasypow,

m2 (metr kwadratowy) wykonania plantowania terenu, skarp i dna wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania | m3 wykopow obejmuje; prace

pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z przemieszczeniem urobku w nasyp na odlegtos¢ do 1 km
przewiezienie i wyladunek na sktadowisku + utylizacja, odwodnienie wykopu na
czas jego wykonywania, profilowanie dna wykopdw, zageszczenie powierzchni
wykopu,

zasypanie i zaggszezenie wykopdw po robotach instalacyjnych,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej, rozplantowanie urobku
na odktadzie.

Cena wykonania | m3 nasypow obejmuje:

prace pomiarowe, oznakowanie robot,

wbudowanie gruntu z wykopdéw w nasyp,

formowanie i zaggszczenie nasypow, profilowanie

powierzchni nasypu i skarp, wycigcie stopni,

wyprofilowanie skarp dokopu, rekultywacja dokopu

i terenu przylegtego do drogi, pomiary i testy

zgodnie z ST odwodnienie terenu robot.

Cena wykonania m2 plantowania terenu, skarp i dna wykopu obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

wyrdéwnanie i uzupehienie brakow,

plantowania terenu, skarp i dna wykopu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw zastapiona czgsciowo przez
PN-B-02481:1998

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.

PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
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ST-03-00-0 RUROCIAGI CISNIENIOWE PE 1 GRAWITACYJNE PVC
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania I
odbioru

robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ciSnieniowej w miejscowosciach Rawica Nowa i
Kazimierzow gm. Tczow.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne (ST) sa stosowane jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robot wymienionych w p. 1.1.

13. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng

Niniejsza Specyfikacja Techniczna dotyczy budowy rurociagéw technologicznych zgodnie z dokumentacja,
projektowa.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialdow podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne", oraz w dokumentacji
technicznej.

Sie¢ kanalizacyjna i przytacza wykonane bgda:

1. Z rur PE100 SDR17:

-PE 110

-PE75

-PE 63

- PE 50

2.Zrur PVCKI. S:

- PVC 225

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne".

Wykonawca przystepujacy do wykonania rurociagu powinien wykazac si¢ mozliwo$cia korzystania z

nastgpujacego sprzetu:

- koparek

- spycharek

- sprzetu do zaggszczania gruntu

- zgrzewarki doczotowe wraz z urzadzeniem do rejestracji zgrzewow,

- zgrzewarki elektrooporowe wraz z urzadzeniem do rejestracji zgrzewow .

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogolne".

Transport i sktadowanie rur i ksztaltek musza by¢ przeprowadzane przy ciaglej obserwacji wiasciwosci tworzyw
sztucznych i zewngtrznych warunkéw panujacych podczas procesu tak, aby wyroby nie byly poddawane zadnym
szkodom. Rury i ksztattki nie powinny mie¢ kontaktu z zadnym innym materiatem, ktéry moéglby uszkodzié¢
tworzywo sztuczne. Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci.
Wytadunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z ptaskimi widiami Iub dzwigu z belka
(trawersem). Nie wolno stosowac zawiesi z lin stalowych lub fancuchow. Gdy rury zostaty zatadowane teleskopowo
(rury o mniejszej Srednicy wewnatrz rur o wigkszej Srednicy) przed roztadunkiem wiazki nalezy wyjac rury
"wewngtrzne".

Gdy rury sa roztadowywane pojedynczo mozna je zdejmowaé recznie (do $rednicy 250 mm) lub z uzyciem
podnosnika widtowego. Nie wolno rur zrzucaé lub wlec.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Ogolne warunki ukladania rurociagu

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle
z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob
zapewniajacy ich eksploatacjg.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu, z pozostawieniem pomigdzy krawedzia wykopu

a stopka odktadu wolnego pasa terenu o szerokosci co najmniej | m dla komunikacji. Wyjscie /zej$cie/ po drabinie z
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wykopu powinno by¢ wykonane, z chwila osiagnigcia glgbokosci wigkszej niz 1 m od poziomu terenu, w odleglosci
nie przekraczajacej 20m.

Wykopy wasko przestrzennie o $cianach pionowych nalezy wykona¢ umocnione. Szeroko$¢ wykopu musi by¢
wystarczajaca dla ulozenia i zasypania rury lub bagrowania gruntu pod nasypy. Dno wykopu powinno by¢ rowne i
wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej. Spod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie
wyzszym od rzednych projektowanej o okoto 5 cm, a w gruntach nawodnionych o ok. 20 cm, wykopy nalezy
wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Grunt do zasypania

Wykopy w projektowanych nawierzchniach bezwzglednie zagesci¢ do Wz = 1,03; w chodnikach 1,00; w zielencach
(dolne partie) Wz = 0,97. Po wykonaniu wykopdéw i przygotowaniu podtoza moga by¢ wykonywane prace
montazowe.

Materiaty wykorzystane do budowy powinny odpowiada¢ wyszczegdlnionym w projekcie technicznym i ST. Rury,
przed opuszczeniem ich do wykopu, musza by¢ oczyszczone wewnatrz i na zewnatrz z ziemi oraz sprawdzone w celu
wykrycia ewentualnych uszkodzen powstatych podczas transportu lub przechowywania. Przewody wykonane z PE
moga by¢ montowane w temperaturze otoczenia miedzy 5 a 30°C. Rury powinny by¢ opuszczane po uprzednim ich
zgrzaniu(potaczeniu )do wykopu re¢eznie przy uzyciu jednej lub dwodch lin. Kazda rura po umieszczeniu zgodnie z
Unia osi 1 nachylenia powinna przylega¢ do gruntu na catej dlugosci i przynajmniej 1/4 jej obwodu symetrycznie do
osi. Potaczenia powinny by¢ pozostawione bez przykrycia, dopdki nie zostanie przeprowadzona préoba szczelnosci.

Po skontrolowaniu utozenia rurociagu i probie szczelno$ci rury powinny by¢ zasypane do takiego poziomu aby gleba
powyzej zapobiegata ich sptywowi po ewentualnym zatopieniu.

5.2. Polaczenie elementow rurociagu

Szczegdtowe parametry potaczen zawarte sa w dokumentacji technicznej

Gtowne typy potaczen dajace si¢ zastosowaé w przypadku PE to:

- zgrzewanie na styk,

- zgrzewanie elektryczno-oporowe (ERW),

- zgrzewanie kolierzowe (z uzyciem tulei).

W przypadku zgrzewania na styk poleca sig, aby zgrzewane rury miaty t¢ sarna $rednicg i grubos¢ Scian; rury sa
uktadane wspotosiowo, konce rur sa dobrze wyrownane przed zgrzewaniem, temperatura podczas zgrzewania miesci
si¢ w zakresie 210-220°C; czas usunigcia ptyty zgrzewajacej jest najkrotszy mozliwy ze wzgledu na wysoka
podatno$¢ na utlenianie, cisnienie zgrzewania podczas nagrzewania jest bliskie zeru. Inne parametry zgrzewania, takie
jak ci$nienie zgrzewania podczas nagrzewania i zgrzewania powierzchni, czas nagrzewania, czas ponownego
nagrzewania, czas zgrzewania i chtodzenia powinny nast¢gpowac precyzyjnie, jak nakazuje instrukcja producenta
Podczas wykorzystania metody ERW, taczone powierzchnie musza by¢ gladkie i czyste, a wyposazenie z przewodem
ogrzewajacym nie powinno by¢ roztozone az do momentu zgrzewania. W przypadku potaczen kolnierzowych,
wykorzystane Sruby powinny by¢ odporne na korozj¢ lub zabezpieczone przeciwko korozji przed uzyciem. Wszystkie
potaczenia powinny by¢ szczelne przy cisnieniu probnym i roboczym. Szczegdtowe warunki taczenia rur sg zawsze
podane przez producenta i nalezy ich precyzyjnie przestrzegac.

Rurociagi PVC nalezy taczy¢ na kielich z uszczelka gumowa. W trakcie wykonywania polaczenia elementy taczone
powinny by¢ oczyszczone i gtadkie oraz zapewniona wspotosiowos¢ taczonych elementow. Wszystkie potaczenia
powinny by¢ szczelne przy cisnieniu probnym i roboczym. Szczegoétowe warunki taczenia rur sa zawsze podane przez
producenta i nalezy ich precyzyjnie przestrzegac.

5.3. Montaz uzbrojenia przewodow

Zasuwy i odwodnienia nalezy montowaé w trakcie wykonywania przewodow.

Sposob taczenia z uzbrojeniem uzalezniony jest od typu armatury, rodzaju stosowanych ztaczy i rodzaju materiatu
przewodoéw. W przypadku rurociagéow z tworzyw sztucznych nalezy montowaé cate wezly (armatura i wszystkie
niezbedne ksztaltki przejsciowe) Skrzynki zasuw i hydrantow zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem.

5.4. Proby szczelnos$ci, plukanie sieci

Przed rozpoczeciem proby szczelnoSci przewdd nalezy napetni¢ woda lub powietrzem sprezonym . Probe szczelnosci
nalezy przeprowadzac przy temperaturze powietrza nie nizszej niz +1 stopien Celsjusza. Cisnienie probne nie moze
by¢ nizsza niz 1,0 MPa Odcinek mozna uznaé za szczelny jezeli przy zamknigtym doptywie wody lub powietrza pod
cisnieniem probnym w czasie 30 minut nie bgdzie spadku ci$nienia.

Po zakonczeniu budowy przewodu i pozytywnych probach szczelnosci nalezy dokonaé jego ptukania, uzywajac do
tego celu wody lub powietrza sprezonego. Predkosé przeptywu czystej wody lub powietrza powinna by¢ tak dobrana,
aby mogta wyptukac¢ wszystkie zanieczyszczenia mechaniczne z przewodu. Przewod mozna uzna¢ za dostatecznie
wyplukany jezeli wyptywajaca z niego woda bedzie przezroczysta i bezbarwna lub jezeli wyptukane powietrze bedzie
wolne od zanieczyszczen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-01-00-0 ,,Wymagania Ogoélne". W czasie trwania robot kontrola
jakosci bedzie obejmowata:
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- stwierdzenie zgodnos$ci wykonania z Dokumentacja Techniczna i Specyfikacja,
- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych punktow wysokosciowych z
doktadnoscia do 1 cm.

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda.

- jako$¢ uzytych materiatow,

- utozenie przewodu a w szczegolnosci:

- glebokos¢ utozenia przewodu,

- odlegtos¢ od budowli sasiadujacej,

- odchylenia osi przewodu,

- zabezpieczenia przewodu przy przejsciach przez przeszkody,

- montaz armatury (zasuwy, zawory)

- badanie szczelno$ci przewodu,

- dezynfekcje przewodu

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru budowy sieci wodociagowej sa: 1 metr [m] utozonego rurociagu kazdej $rednicy, 1 sztuka [szt]
zamontowanych zaworow

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot nastapi po stwierdzeniu wykonania zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz
wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie testy i pomiary miaty wynik dodatni z tolerancja stosownie do 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonanych prac zawiera:

- roboty przygotowawcze,

- reczne 1 mechaniczne wykopy z zasypywaniem
- odwodnienie i umocnienie wykopow,

- zakup 1 dostawa materiatow,

- uktadanie i montaz rurociagu w wykopie

- proby cisnienia, ptukanie i dezynfekcja sieci.

- pomiary i testy zgodnie z pkt. 6 ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych, Zeszyt 9, Wymagania Techniczne Cobrti
Instal

27



ST —04-00-0 WYKONANIE OBIEKTOW TECHNOLOGICZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej w miejscowosciach
Rawica Nowa i Kazimierzow gm. Tczow.

1.2. Zakres Technicznych Specyfikacji

Techniczne Specyfikacje stosowane sa jako wymagania przetargowe i kontraktowe przy odbiorze i wykonaniu prac
wymienionych w punkcie 1.1.

13. Zakres prac opisanych Specyfikacjami Technicznymi

Niniejsza Specyfikacja Techniczna dotyczy prac technologicznych obejmujacych:

Obiekty na kanalizacji ci$nieniowej takie jak pompownie Sciekow, uktady sterujace,

1.4. Podstawowe pojecia

1.4.1.Pompownia zbiorcza $ciekow - pompownia $ciekow zlokalizowana w wezle PS2, przesytajaca Scieki z calej
sieci kanalizacji cisnieniowej Rawica Nowa 1 Kazimierzéw do oczyszczalni $ciekow w Tczowie. Zasilana ze stupa
napowietrznej sieci elektrycznej w Rawicy Nowe;.

Studnia pompowni powinna zapewniaé¢ calkowita szczelno$¢. Najlepiej aby byta wykonana z polietylenu wysokiej
gestosci (PEHD). Studnia musi by¢ zabezpieczona przed parciem gruntu oraz wyporem wod gruntowych za pomoca
dociazenia opaska betonowa. Zaleca si¢ rozwiazanie pompowni z pompami w komorze suchej z uwagi na tatwy
dostgp serwisowy i petna kontrolg pracy pomp.

Glegbokos¢ studni musi zabezpiecza¢ armature i $cieki przed przemarzaniem.

Wymagania dotyczace wyposazenia, sterowania i armatury:

1. Pompy.

Pompownia ma by¢ wyposazona w 2 pracujace naprzemiennie pompy ustawione poza komora retencyjna w suchym
dostgpnym miejscu.

Pompownia powinna zapewni¢ wydajno$¢ 19 m3/h przy mocy nominalnej silnikéw nie wigkszej niz 7,8 kW.
Zastosowane pompy musza by¢ przeznaczone do pompowania $ciekow. Silniki pomp byé przeznaczone do trybu
pracy S1 lub S2-15 w ustawieniu na sucho.

Agregaty pomp wmusza posiaé stopien ochrony IP68, co zabezpieczy je przed uszkodzeniem w przypadku
rozszczelnienia uktadu lub zalania z zewnatrz.

Pompy musza by¢ wyposazone w podwojne kasetowe uszczelnienie mechaniczne.

Pompa ma mie¢ wirnik otwarty typu wortex lub jednokanatowy

Silniki pomp maja mie¢ uzwojenia elektryczne z wbudowanymi termistorami PTC 3x800C, a w urzadzeniu
sterujacym ma by¢ zamontowane odpowiednie urzadzenie wyzwalajace.

Pomigdzy silnikiem a czgécia hydrauliczna ma si¢ znajdowaé podwojna komora olejowa z czujnikiem wilgoci, a w
urzadzeniu sterujacym ma by¢ zamontowane odpowiednie urzadzenie wyzwalajace.

Nie jest dopuszczalne by czujnik wilgoci znajdowat si¢ tylko w komorze silnika!

Wirniki zastosowanych pomp powinny by¢ pokryte powloka ceramiczna o adhezyjnosci powyzej 13 N/mmz2, np. typu
CERAM Cl1, zwigkszajaca ok. 4 krotnie ich zywotno$¢ w poréwnaniu z zeliwnymi, zabezpieczajaca je przed
Scieraniem w kontakcie ze $ciekami i piaskiem.

2. Sposéb pracy pompowni.

W celu wyeliminowania uciazliwosci oddzialywania przepompowni na otoczenie nalezy zastosowac ttocznig $ciekOw
bez systemu separacji, z pompami ustawionymi na sucho i zamknigta komora retencyjng. Ma by¢ wyposazona w 2
naprzemiennie pracujace pompy ustawione na sucho obok zamknigtej komory retencyjne;.

Tlocznia powinna by¢ zwymiarowana dla maksymalnej projektowanej ilosci doplywajacych $ciekdéw. Dlatego
objetos¢ uzyteczna komory retencyjnej musi wynosi¢ minimum 0,9 m3, co zapewni maksymalna cz¢stos¢ wlaczen
pomp nie wigksza niz 10x/godzing, bez spigtrzania w kanale doptywowym.

3. Komora podziemna, komora retencyjna, orurowanie, armatura.

Komora podziemna ma by¢ wykonana z rury wielowarstwowej strukturalnej z PEHD zgodnej z ISO9969/DIN
16961.Wg tej normy rura ma by¢ tak wykonana, by poprzez oddziatywanie ciepta powstato jednorodne potaczenie
czgéci wewngetrznej, zewnetrznej i profilu wewnetrznego. W szczegblnosci rura wewnatrz musi by¢ absolutnie gladka,
bez sladow potaczen nawijanego profilu.

Srednica wewnetrzna komory podziemnej wynosi @ 2000 mm, a grubos¢ $cianki profilu strukturalnego ok.10 cm
Dno zbiornika ma by¢ wielowarstwowe. Dolna warstwa wykonana z PEHD grubosci 3 cm zapewni szczelnosc i
odporno$¢ na przenikanie wody z gruntu. Gérna warstwa na ktérej beda ustawione pompy wykonana z PEHD
grubosci 3cm zapewni szczelno$¢ od wewnatrz. Pomigdzy obiema warstwami ma si¢ znajdowac beton zbrojony
grubosci 20 cm.

W dnie zbiornika ma by¢ wykonana studzienka na pomocnicza pompg¢ odwadniajaca sterowana elektroda. Nie jest
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dopuszczalne sterowanie ptywakiem. Pompa ma odprowadza¢ skropliny do rury odpowietrzajacej komorg retencyjna
powyzej poziomu cofki.

Gorna czgs¢ komory podziemnej ma byé przykryta z PEHD ptyta o $rednicy 2000 mm, a na powierzchni¢ ma
wystawac tylko wlaz wykonany ze stali kwasoodpornej A2 wg DIN.EN ISO 3506;1997

Wtaz ma by¢ wyposazony w zewngtrzna i wewnetrzng plyte ze stali kwasoodpornej, pomigdzy ktorymi znajduje sig
warstwa izolacji przeciwwilgociowej. Wymiar wlazu 800 x 800 mm, z kominkiem wywiewnym $rednicy 150 mm.
Zamek z podwojnym zamknigciem, ze specjalnym kluczem i owalna nakrgtka zabezpieczajaca ze specjalnym
kluczem.

Zabezpieczenie przed opadaniem z amortyzatorem gazowym z zapadka mechaniczna blokujaca wtaz w potozeniu
otwartym.

Komora podziemna ma by¢ wyposazona w : wentylacje grawitacyjna, wentylator mechaniczny wlaczany wraz z
wlaczeniem o$wietlenia, drabinke ze stali kwasoodpornej szer. 40 cm ze szczeblami antyposlizgowymi 1 wysuwana
porecza.

Na dnie komory suchej maja by¢ zamocowane pompy, a pomi¢dzy nimi ma by¢ potozona kratka do chodzenia
zapewniajaca brak wilgoci i1 poslizgu

Komora podziemna ma by¢ wyposazona w o$wietlenie wlaczane w szafie sterujacej, 2 x 36 W, z oprawka
zabezpieczong przed wilgocia.

Komora retencyjna $cickow oraz orurowanie maja by¢ wykonane z materialdéw dajacych trwala odporno$¢ na
korozj¢ bez konieczno$ci uzupeliania powlok lub konserwacji. Dlatego ma by¢ wykonana z PEHD lub ze stali
kwasoodpornej typu A4 wg DIN EN ISO 3506: 1997.

Nie jest dopuszczalne stosowanie na komorg retencyjna stali nierdzewnych lub innych stali zabezpieczonych
antykorozyjnie.

Laczenie rur z PEHD ma by¢ wykonane mufami elektrooporowymi. Ztacza czolowe dopuszcza sig tylko w miejscach
mozliwych do obréobki od wewnatrz.

Komora retencyjna ma by¢ gazoszczelna, i w gornej czgSci ma by¢ wyposazona w jeden duzy otwor rewizyjny
srednicy 50 cm oraz zamknigta kotnierzowo rurg ostonowa czujnika poziomu.

Czujnik poziomu ( wartosci granicznych) ma by¢ typu hydrostatycznego, z elementem roboczym pneumatycznym
zamknigtym, rurka impulsowa do urzadzenia sterujacego i przetwornikiem w urzadzeniu sterujacym.

Orurowanie po stronie tlocznej z 2 x zaworem odcinajacym kulowym z PVC DN100 z pelnym wolnym przelotem i 2
x zaworem zwrotnym kulowym DN100 z GG25 z kula z powtoka gumowa

Pompownia jako obiekt powinna by¢ prefabrykowana i dostarczana na miejsce posadowienia kompletnie zmontowana
fabrycznie przez producenta, to znaczy z zamontowanym na gotowo calym wyposazeniem : wiaz, drabinka,
orurowanie, armatura i pompy, w tym pompa odprowadzajaca odcieki z dna komory suchej. Wykonawca robot
budowlanych nie ma do wykonania zadnych prac wewnatrz ttoczni na placu budowy.

4. Sterowanie.

Urzadzenie sterujace pompowni dostarcza jej producent. Powinno mie¢ nastgpujace wyposazenie:

Urzadzenie sterujace do ustawienia na zewnatrz w ogrodzonym terenie. Podwojna obudowa z tworzywa sztucznego.
Wewnatrz grzatka z termostatem. Zamknigcie z zamkiem patentowym.

Wyltacznik gléwny; przetacznik praca automatyczna/0/reczna ( reczna tylko do celéw kontrolno- serwisowych)
Oswietlenie wnetrza szafy

Sterownik PLC z2 wierszowym panelem operatorskim i przyciskami obstugi wspdtpracujacy z czujnikiem wartosci
granicznych z cyfrowym wyswietlaczem. Obstuga i nastawy mozliwe z zewnatrz, nie wymagajace uzycia laptopa.
Rozruch pomp o mocy Pn>4,0 kW z soft startem

Przekaznik czasowy 2 x amperomierz, 1 X woltomierz, 2 x wylacznik réznicowopradowy do pomp, 1 wylacznik
réznicowopradowy obwodow sterujacych, kontrola symetrii faz i kierunku obrotéw

Kontrola poziomu wypetnienia komory retencyjnej

Przeptywomierz w wersji rozdzielonej DN100 z wyswietlaczem zamontowanym w szafie sterujacej

Kontakt z sygnatem wtamania do szafy sterujacej

Modem GSM z sygnalizacja awarii pomp, awarii zasilania, wtamania, przepetnienia.

Urzadzenia wyzwalajace do zabezpieczen termicznych i czujnikéw wilgoci w silnikach pomp

Licznik czasu pracy pomp

Zabezpieczenie przepigciowe klasy C

Gniazdo remontowe 230V

Gniazdo do podtaczenia zasilania awaryjnego z agregatu pradotworczego z r¢cznym przetaczeniem.

Moc wyjsciowa podtaczonego agregatu pradotworczego musi by¢ co najmniej 3 X wigksza niz moc nominalna silnika
pomp.

Zasilanie awaryjne akumulatorowe urzadzen sygnalizacji 12V 7Ah (okoto 12godzin podtrzymania)

Wyltacznik o$wietlenia komory podziemne;j
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1.4.2.Pompownia indywidualna $ciekow - przydomowa oczyszczalnia $ciekow zlokalizowana przy wlocie sciekow
grawitacyjnych do sieci. Zasilana bezposrednio z domowej instalacji wewngtrznej

Pompownia przydomowa powinna spelnia¢ wymagania normy PN-EN 12050-1 ,,Przepompownie $ciekow w
budynkach i ich otoczeniu - Zasady budowy i badania".

Studzienka powinna zapewnia¢ catkowita szczelno$¢. Zaleca sig, aby byta wykonana z polietylenu wysokiej gestosci
(PEHD). Studzienka musi by¢ zabezpieczona przed parciem gruntu oraz wyporem wod gruntowych, bez potrzeby
stosowania konstrukcji dociazajace;j.

Glegbokos¢ studzienki musi zabezpiecza¢ armaturg i Scieki przed przemarzaniem.

Wymagania dotyczace wyposazenia, sterowania i armatury:

1.Zbiornik kanalizacji ciSnieniowej

Material - PEHD z obliczeniami konstrukcyjnymi

Minimalna $rednica - min. 800

Minimalna wysoko$¢ zbiornika - min. 2300

Konstrukcja zbiornika - monolityczna, bez elementow zgrzewanych i faczonych

Dno Zbiornika - Pétkuliste/Eliptyczne

Zabezpieczenie przed wyptynigciem i deformacija -Przy wodzie gruntowej rownej z poziomu terenu zbiornik musi by¢
zabezpieczony przed wyptynieciem i deformacja co musi by¢ potwierdzone przez stosowne obliczenia.

Retencja czynna zbiornika - Min. 100 |

Retencja rezerwowa do gornej krawedzi rury naptywowej - Min. 200 |

Zaglebienie rury naptywowej (do dolnej krawedzi rury naptywowej) -Min. 1500 mm do gérnej krawedzi zbiornika, 1
otwor gotowy do podlaczenia z uszczelka + 1 jako mozliwos$¢ podtaczenia

Srednica podtaczanej rury naptywowej - DN 160

Uszczelnienie rury naptywowe;j -

Uszczelka Wargowa wykonana z NBR (w zakresie dostawy) umozliwiajace szczelne niewielkie odchyiki rury
naplywowej od osi

Zaglebienie rurociagu cisnieniowego -Min 1200 mm od goérnej krawedzi zbiornika, jeden kréciec cisnieniowy DN50
wyprowadzony na zewnatrz zbiornika zakonczony gwintem

Srednica rurociagu tlocznego w zbiorniku - DN40

Uszczelnienie kroéea ttocznego -Uszczelka Wargowa wykonana z NBR (w zakresie dostawy)

Pokrywa zbiornika -Z PEHD — do ruchu pieszego, zaizolowana i zamykana

2.Wyposazenie zbiornika

Zamocowanie Pompy - Trawers ze sprzggtem nadwodnym

Trawers, Sprzgglto nadwodne i osprzet mocujacy -Wykonane z Tworzywa Sztucznego lub Stali nierdzewnnej
wilacznie z fancuchem do podnoszenia pompy.

Orurowanie - Stal nierdzewna min.AISI316 (1.4581)

Armatura Odcinajaca -Zawor Kulowy ze stali nierdzewnej min. AISI316 (1.4581) obstugiwany z poziomu terenu.
Zawor zwrotny -Zabudowany w pozycji pionowej, zabezpieczony proszkowo przed korozja, majacy dopuszczenie do
zastosowania w $ciekach, obstugiwany bez konieczno$ci wchodzenia do zbiornika

Mozliwo$¢ Podtaczenia urzadzenia ptuczacego - Tak

3.Pompa z urzadzeniem tnacym i 10 m kablem o parametrach

P1 - Maks. 1,5 KW

P2 - Maks. 2,5 KW

Pompa P 1

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q=0 1/s - Min. H= min. 27 m

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q=1,6 I/s - Min. H= min. 20 m

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q= 3 I/s - Min. H= maks. 10 m

Pompa P 2

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q=0 1/s - Min. H= min. 38 m

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q=1,6 I/s - Min. H= min. 31 m

Wysoko$¢ podnoszenia przy Q= 3 I/s - Min. H= maks. 26 m

Moc znamionowa pompy

P1- min 1,5 kW maks 2 kW

P1- min 2,0 kW maks 2 ,5 kW

Zasilanie - Tréjfazowe lub Jednofazowe w tym samym typoszeregu pomp

Materiat z ktoérego wykonany jest noz tnacy - Min 1.4528 hartowny do min. 58 HRC

Obudowa silnika pompy - Stal nierdzewna

Podlaczenia kabla zasilajacego pompg - Podtaczenie wtykowe w pompie lub specjalna wtyczka w obregbie pompowni
dopuszczona do zastosowania w $ciekach i sSrodowisku zagrozonym wybuchem

Zabezpieczenie antywybuchowe pompy - Min. Eex d II B T4
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Bi-metaliczne zabezpieczenie uzwojen pompy - TAK

4.Urzadzenie sterujace

Sposob sterowania poziomem - Pneumatyczny, dzwonem otwartym z 10 m przewodem pneumatycznym

Funkcje sterowania i kontroli

- Poziom Alarmowy — ptynnie nastawny

- Poziom wlaczenia pompy — ptynnie nastawny

- Poziom wylaczenia pompy — ptynnie nastawny

- Opdznienie wylaczenia pompy — plynnie nastawne

- Opdznienie wlaczenia pompy po ponownym przywroceniu zasilania - nastawne

- Praca testowa co 48 h.

- Automatyczne wylaczenia pompy po 15 min. pracy ciaglej (przej$cie w stan alarmu)

- Wylaczenie przecigzeniowe pompy (przejscie w stan alarmu)

- Kontrola zaniku i asymetrii faz (Przejscie w stan alarmu)

- Przetaczenie praca reczna/praca automatyczna

- Sygnalizacja zbiorcza awarii przez styki bezpotencjatowe

- Podtaczenie stykdéw czujnikéw bi-metalicznych

Wylacznik glowny - TAK

Szafa zewngtrzna -

Z tworzywa sztucznego odpornego na promienie UV wyposazona w alarm dzwigkowy i akustyczny zasilany 24
V(zalezny od sieci)

Zgodnie z norma PN-EN 1671 studzienka powinna posiada¢ odpowiedni np. potkulisty ksztalt dna, w celu
zapobiegania sedymentacji i tworzenia si¢ zlogow. Powierzchnia tej czegsci studzienki powinna by¢ gladka i
pozbawiona elementéw mogacych utrudnia¢ transport (usuwanie) osadow.

1.4.3. Uklady sterujace

Uktady sterujace odpowiedzialne sa za prawidtowa praca pompy w warunkach normalnej eksploatacji oraz
zabezpieczenie pompowni przed zniszczeniem podczas sytuacji awaryjnych. Uklad automatyki bazujacy na
sterowniku

powinien posiada¢ funkcje:

- krotnos$¢ zataczen pompy,

- licznik godzin pracy,

- pomiar pradu,

- automatyczne wlaczenie pompy na kilka sekund w przypadku dtugiego postoju pompy w celu przesmarowania
uszczelnien i tozysk,

- pomiar poziomu $ciekow.

Pomiar poziomu $ciekéw ma by¢ realizowany bez wykorzystania wytacznikow ptywakowych.

- zabezpieczenie przed jednoczesnym zalaczaniem

Sterowanie powinno posiada¢ w sobie funkcja eliminujaca mozliwos$¢ jednoczesnego uruchomienia wszystkich pomp
w sieci np. po awarii zasilania (zgodnie z norma PN-EN 1671 pkt 5.4.5).

Sterownik powinien posiada¢ demontowalny panel sterujacy uniemozliwiajacy ingerencj¢ uzytkownika w ustawienia
parametrow pracy pompowni.

Parametry pracy sterownika powinny umozliwia¢ dokonanie pomiaru ilo§ci przepompowywanych Sciekow
Uzytkownik przewiduje pracg sieci w oparciu o 5 paneli sterujacych.

Dodatkowo sterownik powinien posiada¢ mozliwo$é rozbudowy o panel zdalnego sterowania i monitorowania
pompowni bez konieczno$ci budowy dodatkowej sieci kablowe;.

Przewiduje si¢ zastosowanie pomp tréjfazowych, nalezy jednak przewidzie¢ zastosowanie pomp jednofazowych w
iloéci do 5% ogolnej liczby pomp.

1.4.4. Odbiornik $ciekéw - oczyszczalnia Sciekow

1.4.5.Kanal - obiekt liniowy zwigzany z odprowadzaniem $ciekow.

1.4.6.Studzienki rewizyjne - studzienki wykonane z PE wyposazone w szczelne dno oraz przepusty szczelne dla
rurociagébw PE przeznaczone do zamontowania armatury w postaci zasuw i kro¢cow odwadniajacych i
odpowietrzajacych. Armatura kotnierzowa ze zgrzewanymi przejsciami PE / kolnierz

1.4.7.Studzienka napowietrzajaco - odpowietrzajaca - studzienki wykonane z PE wyposazone w szczelne dno

oraz przepusty szczelne dla rurociagdw PE przeznaczone do zamontowania zaworu odpowietrzajacego kolnierzowego
do $ciekow o srednicy 80 rnm oraz zasuw. Armatura kotnierzowa ze zgrzewanymi przej$ciami PE / kohierz

1.5. Wymagania ogdlne dotyczace wykonania robot

Wymagania og6lne dotyczace wykonania robét zgodnie z ST-01-00-0.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wymagania ogélne dotyczace materiatdw stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogolne. Materiaty i urzadzenia -
zgodnie z dokumentacja techniczna.

2.2. Dostawa urzadzen

Jezeli w dokumentacji technicznej nie podano inaczej, to urzadzenia tego samego rodzaju powinny by¢ dostarczone
przez tego samego producenta i winny posiada¢ atesty polskie COBRTI. Wszystkie urzadzenia napgdzane
elektrycznie bgda dostarczone przez producenta razem z silnikami i skrzynkami przytaczeniowo-sterujacymi, z
tworzywa izolacyjnego, w ktorych znajduja si¢ odpowiednie zabezpieczenia zapewniajace bezpieczenstwo - chyba, ze
w opisie urzadzenia podano inaczej. Nalezy stosowac urzadzenia, do ktorych sa fatwo dostgpne czgéci zamienne. Do
kazdego dostarczonego urzadzenia Wykonawca dostarczy stosowny atest.

Zrédta uzyskania wszelkich materialdow powinny by¢é wybrane przez Wykonawca z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Materialy (urzadzenia, elementy prefabrykowane, armatura, rurociagi, ksztaltki, ztaczki) uzyte
przez Wykonawca do wbudowania w obiektach oczyszczalni $cieckoéw musza spetnia¢ odpowiednie normy oraz
posiada¢ odpowiedni atest, a takze winny pochodzi¢ z wytwodrni posiadajacych certyfikat potwierdzajacy wdrozenie
systemu zapewnienia jako$ci na zgodno$¢ z norma ISO 9001.

23. Skladowanie materiatow

Materialy nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody nadzoru.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogdlne

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogdélne dotyczace transportu stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogdlne

4.2. Wybor Srodkow transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i whasciwosci przywozonych materiatow. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé
odpowiednio przystosowane do transportu materiatow niezbednych do wykonania danego rodzaju robot. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materiaty w sposob uniemozliwiajac) ich uszkodzenie.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu objetych niniejsza specyfikacja robét to: - samochéd ciezarowy,
ciagnik z przyczepa, samochod dostawczy. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatow
i osprzetu nalezy przestrzegaé zalecen wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatdéw 1 osprzgtu na stanowisko
montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Wymagania ogdlne dotyczace wykonywania robot stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogdlne

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac technologicznych objetych niniejsza specyfikacja maja na celu
zapewnienie bezpiecznych warunkéw dla przeprowadzenia powyzszych prac. Za wykonanie Robot
przygotowawczych odpowiada Wykonawca.

5.3. Zakres i warunki prowadzenia robdét

Wszystkie urzadzenia technologiczne, stanowigce wyposazenie oczyszczalni §ciekow, powinny by¢é montowane przez
ekipe montazowa dostawcy urzadzen lub producenta.

W przypadku samodzielnego montazu przez Wykonawce, proces montazu prowadzi¢ zgodnie z DTR.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci robot stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogdlne
6. 2. Cel kontroli jakosci Robot
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Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozona jakos¢
Robot.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest odpowiedzialny
za pelng kontrolg jakosci Robot i jakos¢ materiatow.

6.3. Sprawdzenie jakoS$ci robot

Sprawdzenie jakoSci wykonania rob6t polega na skontrolowaniu zgodno$ci wykonania Robot z wymaganiami
okreslonymi w punktach 2 i 5 niniejszej Specyfikacji, oraz z Dokumentacja Techniczna i poleceniami Inspektora.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na: kolejnosc, technologia montazu, jakos$¢ potaczen, atest producenta
stwierdzajacy petna zgodnos¢ z warunkami podanymi w Specyfikacji, ktory kwalifikuje uzyte do montazu
urzadzenia, materiaty do uzycia bez przeprowadzenia badan, zastosowana armatura z udzielonymi aktualnie
aprobatami technicznymi COBRTI Instal

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot zostaty podane w ST-01-00-0 Wymagania ogolne Jednostka obmiarowi
bedzie 1 szt, zainstalowanych urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior czesSciowy

W trakcie prowadzenia robot montazowych nalezy dokonaé odbioru robdt ulegajacych zakryciu tj.: zamontowane;j
armatury na rurociagach, potaczen elementéw technologicznych

8.2. Odbior koncowy

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy: sprawdzi¢ zgodno$¢ Robot z Umowa, Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, normami i przepisami, sprawdzi¢ udokumentowanie wlasciwej jakosci wykonania
robot odpowiednimi protokotami préb montazowych, ci$nieniowych itp. w zaleznosci od rodzaju robét i obiektu,
sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spelnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji, sporzadzi¢ protokét z odbioru
technicznego Robét z podaniem wnioskow i ustalen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot zostaty podane w ST-01-00-0 Wymagania ogoélne Cena jednostkowa
wykonanych robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zakup urzadzen

- dostawa i montaz urzadzen

- probny rozruch urzadzen

- pomiary i testy

10. PRZEPISY I NORMY

10.1. Normy i przepisy

PN-63/B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe. Wymagania techniczne.

BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow Geotechnika.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne. Wymagania ogdélne

PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia
statyczne i projektowanie

BN-78/6114-32 Lakier asfaltowy przeciwrdzewny do ochrony biernej szybkoschnacy czarny
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe.

PN-8S/B-06250 Roboty ziemne Beton zwykty

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonow. Wymagania techniczne.
PN-C-89222-.1997 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow. Wymiary.
BN-81/9192-05 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach wodociagowych. "Budowa i
badania przewodow kanalizacyjnych."

PN-86/B-09700 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne i definige. "Zwienczenia wpustow i
studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego 1 kotowego.

PN-EN 1610:2002 Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia".

PN-EN 7524:2000 Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Sie¢ wodociagowa przeciwpozarowa
PN-EN 124:2000 Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania

PN-B-02863: 1997/Az1:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkow.
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PN-B-10729:1999 "Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne". Prefabrykaty budowlane z betonu.
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BN-86/8971-08 Kregi betonowe i zelbetowe.

BN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzenia nieczystosci i §ciekow (o

niskiej 1 wysokiej temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli. Nie zmigkczony PYC-U.

Cz. 1. Wymagania dotyczace rur, ksztaltek i systemu.

PN-B-10729:1999 - "Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne".

PN-EN 124:2000 - "Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i
kotowego.

Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia".

PN-O4/H-74086 - "Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych".

PN-EN 12050-1 ,,Przepompownie $ciekow w budynkach i ich otoczeniu - Zasady budowy i badania".

10.3. Pozostate przepisy

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru sieci z tworzyw sztucznych wydana przez producenta rur.
KB-38.4.3/1/-73 - Piyty pokrywowe.

"Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom U, Instalacje sanitarne i
przemystowe" - opracowane przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej "Instal", 02-656
Warszawa, ul Ksawerow 21

13) "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych" zalecone do stosowania przez
Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydane przez Polska Korporacja Techniki Sanitarne;j,
Grzewczej,

Gazowej i Klimatyzacji w 1996 roku.

10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy

przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 r-]
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ST-05-00-0 ROZRUCH MECHANICZNY, HYDRAULICZNY | TECHNOLOGICZNY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych z budowa sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej w miejscowosciach
Rawica Nowa i Kazimierzow gm. Tczow.

1.2. Zakres Technicznych Specyfikacji

Techniczne Specyfikacje stosowane sa jako wymagania przetargowe i kontraktowe przy odbiorze i wykonaniu prac
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres prac opisanych Specyfikacjami Technicznymi

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sig do robot zwiazanych z rozruchem sieci kanalizacji ci$nieniowej.

1.4. Podstawowe definicje

Podstawowe definicje stosownie do ST-01-00-0 Wymagania Ogdlne.

1.5. Wymagania ogdlne dotyczace prac

Wymagania ogdlne dotyczace prac stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogodlne.

2. MATERIALY
Wymagania ogdlne dotyczace materiatéw stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogodlne.

3. WYPOSAZENIE
Wymagania ogdlne dotyczace wyposazenia stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogolne.

4. TRANSPORT
Wymagania ogdlne dotyczace transportu stosownie do ST-01-00-0 Wymagania ogélne.

5. WYKONANIE PRAC

5.1. Definicja rozruchu

Przedmiotem rozruchu sa obiekty, maszyny, urzadzenia i instalacje technologiczne sieci kanalizacji ciSnieniowe;j.
Zakres zadania rozruchowego przyjeto zgodnie z Zarzadzeniem nr 37 Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatow
Budowlanych z dnia 1.08.1975r w sprawie rozruchu inwestycji (Dz.U.MBiPMB nr 5/75, p6z I'4, zalacznik nr 2).

5.2. Cel i ogolne zasady prowadzenia rozruchu

Rozruch sieci kanalizacyjnej jest jednoczesnie ostatnim etapem jej budowy i poczatkiem eksploatacji. Musi on by¢
poprzedzony nastgpujacymi pracami przygotowawczymi:

- zakonczenie robot budowlano-montazowych

- sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektow i urzadzen z projektem i jego p6zniejszej aktualizacii.

- sprawdzenie gotowosci urzadzen do uruchomienia i ujawnienie wszystkich usterek i brakow przez komisji odbioru,

- usunigcie stwierdzonych usterek i ostatecznie przygotowanie urzadzen do rozruchu,

- sprawdzenie warunkow BHP, jakie powinny spetniac obiekty i urzadzenia,

- przygotowanie laboratorium do badan kontrolnych,

- powolanie grupy rozruchowe;j.

Celem rozruchu jest uruchomienie budowanych obiektow sieci kanalizacji cisnieniowej. W czasie rozruchu beda
sprawdzane obiekty, maszyny, urzadzenia i instalacje technologiczne. Celem rozruchu jest:

- sprawdzenie dziatania wybudowanych urzadzen

- ustalenie optymalnych parametréw technologicznych pracy, zapewniajacych osiagnigcie wymaganego stopnia
transportu $ciekow,

- osiagnigcie dobrych technicznych i ekonomicznych parametrow pracy.

5.4. Rozruch mechaniczny

5.4.1. Zasady ogélne

Rozruch mechaniczny jest I faza kompleksowego rozruchu. Rozruch mechaniczny obiektow i urzadzen przeprowadza
si¢ "na sucho", to jest bez napehiania komor i zbiornikéw woda lub §ciekami. Ta faza rozruchu ma na celu doktadne
sprawdzenie wszystkich obiektéw, maszyn i urzadzen podlegajacych rozruchowi. Powinna by¢ ona poprzedzona
rozruchem urzadzen energetycznych i zasilajacych. Czynnosci rozruchu mechanicznego obejmuja.:

- sprawdzenie wszystkich potaczen przewodow technologicznych w obiektach i migdzy obiektami,

- sprawdzenie dziatania armatury, sprawdzenie prawidtowosci montazu maszyn i urzadzen, a szczeg6lnie ustawienia
ich na fundamentach, zamocowania, wypoziomowania oraz dziatania pracy maszyn i urzadzen.

- sprawdzenie czystosci zbiornikow (obiektow technologicznych), komor, studzienek rewizyjnych,

przewodow, kanatow itp.

- skompletowanie DTR od producentéw poszczegdlnych maszyn i urzadzen oraz zapoznanie si¢ z nimi,
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-sprawdzenie uktadow sterowania i sygnalizacji.

Po uzyskaniu pozytywnych rezultatow ze sprawdzenia wizualnego j.w. mozna przystapi¢ do rozruchu mechanicznego
maszyn i urzadzen wyposazonych w napedy, tzw. praca na "sucho".

Uwaga! Nie wszystkie maszyny moga pracowaé "na sucho". Aby nie uszkodzi¢ uruchamianej maszyny, nalezy
kazdorazowo sprawdzi¢ w DTR danej maszyny lub urzadzenia sposéb ich uruchomienia i postgpowac zgodnie z
podanymi tam wytycznymi. Kazde probne uruchomienie powinno odbywaé si¢ w obecnosci elektryka, ktory
uprzednio powinien sprawdzi¢ instalacje elektryczna. Zakonczenie rozruchu mechanicznego z wynikiem pozytywnym
winno by¢ potwierdzone protokdtem przekazujacym dany obiekt Iub caty wezet technologiczny do rozruchu
hydraulicznego.

5.5. Rozruch hydrauliczny

5.5.1. Zasady ogdlne

Warunkiem przystapienia do rozruchu hydraulicznego jest zakonczenie rozruchu mechanicznego, w tym
sprawdzenie wszystkich obiektow i urzadzen. Rozruch hydrauliczny dotyczy obiektow technologicznych. W
czasie tej fazy istotna rolg odgrywaja zagadnienia hydrauliczne. Rozruch hydrauliczny musi by¢ prowadzony w
bezpiecznych warunkach sanitarnych, dlatego jako medium stosuje si¢ wodg. Zaleca si¢ pobdr wody z wodociagu
miejskiego. Celem rozruchu hydraulicznego jest sprawdzenie szczelnosci i prawidlowosci hydraulicznego
funkcjonowania obiektow i urzadzen sieci technologicznych, a takze przeprowadzenie prob pracy wyposazenia.
5.5.2. Zasady kontroli szczelno$ci

Kontrola szczelnosci zbiornikow winna by¢ przeprowadzona na poczatku rozruchu hydraulicznego, niezaleznie od
prob wodnych, ktore zostaty przeprowadzone przez wykonawcow obiektow budowlanych. Badania szczelnosci
zbiornikéw o swobodnej powierzchni cieczy przeprowadza si¢ przy dokonaniu technicznych odbiorow
czgsciowych i robét zanikajacych i przy odbiorze koncowym danego obiektu. Obejmuja one proby szczelnoSci
samego zbiornika, jak i odcinki przewodéw wbudowanych w dno i §ciany. Szczelnos¢ zbiornikoéw przy takich
odbiorach bada si¢ na eksfiltracj¢. Przy badaniach na eksfiltracje uwzglednia si¢ ubytek wody z napelnionego
obiektu na skutek parowania umieszczonego w naczyniu otwartym o powierzchni Im" utrzymujacym sig na
powierzchni zbiornika. Przy rozruchu hydraulicznym bada si¢ szczelnos$¢ obiektu na eksfiltracje napekniajac go
woda do projektowanego poziomu, a nastgpnie zamyka si¢ i plombuje wszystkie zasuwy i inne zamknigcia na
odptywach. W przypadkach koniecznych wstawia si¢ dodatkowe zaslepki pomig¢dzy kolnierze. Badania
rozpoczyna si¢ po S-dniowym napelnianiu woda. Trwa ono 3 dni, w czasie, ktorych uzupehia sig stale poziom wody
mierzac doktadnie jej ilos¢ odpowiadajacej ubytkowi wody w ciagu tych 5 dni uwzgledniajac jak przy odbiorze
technicznym ubytek wody na parowanie. Szczelno$¢ obiektu moze by¢ uwazana praktycznie za wystarczajaca
jezeli ucieczka wody w ciagu jednej doby nie jest wigksza niz 3dm3 na 1m2 zwilZzonej powierzchni $cian i dna do
zewngtrznych powierzchni.

Sprawdzenie szczelno$ci wody na infiltracja nalezy przeprowadzi¢ analogicznie jak w czasie odbioréw
koncowych. Zbiornik nalezy catkowicie opréznic i sprawdzi¢ komisyjnie przecieki w ciagu 72 godzin. Zbiorniki nie
powinny wykazywaé przecieku wod gruntowych do wngtrza.

Kontrola szczelno$ci przewodow powinna by¢ juz przeprowadzona przy odbiorze technicznym poszczegoélnych
instalacji. Mimo to nalezy ja powtorzy¢ przy rozruchu hydraulicznym stosujac kryteria zgodne z normami. Uwaga!
Przed rozpoczeciem napehiania obiektow woda sprawdzié czy zamknigte sa zasuwy na rurociagach spustowych,
odpltywowych itp.

5.5.3. Zakonczenie rozruchu hydraulicznego

Zakonczenie rozruchu hydraulicznego z wynikiem pozytywnym winno by¢ potwierdzone protokolem
przekazujacym caty wezel do rozruchu technologicznego.

Nie jest konieczne oproznianie obiektow, weztdow z wody, chyba, Ze nastapito to w czasie prob rurociagdéw i zasuw
spustowych w tych obiektach, ktore takie spusty maja.

5.6. Rozruch technologiczny

5.6.1. Zasady ogdlne

Rozruch technologiczny jest ostatnia, I1I faza kompleksowego rozruchu. Musi on by¢ prowadzony przy statej
wspotpracy grupy energetycznej i AKP, ktdre wezesniej w czasie rozruchu hydraulicznego dokonaty sprawdzenia,
regulacji 1 wstgpnego rozruchu tej grupy instalacji. Osiagniecie zatozonej efektywnosci i parametrow pracy urzadzen
stanowi¢ bedzie podstawe do przekazania sieci do eksploatacji. Zadaniem rozruchu technologicznego mechaniczno
biologicznych oczyszczalni §ciekdw bedzie przede wszystkim: sprawdzenie dziatania mechanizméw i urzadzen w
warunkach ich rzeczywistego obciazenia hydraulicznego $ciekami i tadunkiem zanieczyszczen.

5.6.2. Warunki rozpoczecia rozruchu technologicznego
Podstawowe warunki rozpoczecia rozruchu technologicznego to:
-zakonczenie rozruchu mechanicznego i1 hydraulicznego ( pod obciazeniem woda)
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-zakonczenie wstgpnego rozruchu energetycznego i AKP

-zapewnienie doptywu S$ciekdw o odpowiedniej ilosci i sktadzie nie odbiegajacym zbytnio od przyjetego w
dokumentacji technicznej

-przeszkolenie uczestnikow rozruchu w zakresie stosowanej technologii oraz BHP i p. poz.

-zabezpieczenie dostawy czynnikow energetycznych (energia elektryczna), oraz wody przygotowanie niezbgdnych
czgsci zamiennych

-wyposazenie w odpowiedni sprzat eksploatacyjny, narzedzia, sprz¢t BHP i p. poz. oraz odpowiednie instrukcje, w
tym BHP i ppoz

5.6.3. Ocena sprawnosci dzialania obiektu

Zakres kontroli analitycznej

W okresie pelnego -rzeczywistego obciazenia sieci, przy pracujacych wszystkich urzadzeniach, nastgpuje
optymalizacja parametréw technologicznych w aspekcie uzyskania wymaganych parametrow pracy sieci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania ogdlne odnosnie jakosci robdt podano w ST-01-00-0 Wymagania ogodlne.

7. OBMIAR ROBOT
Wymagania ogdlne odnos$nie obmiaru rob6t podano w ST-01-00-0 Wymagania ogolne.

8. ODBIOR ROBOT
Wymagania ogdlne odnosnie odbioru robét podano w ST-01-00-0 Wymagania ogdlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena za wykonanie rozruchu technologicznego bedzie cena ryczattowa i bedzie zawierala: - wykonanie rozruchu
mechanicznego.

- wykonanie rozruchu hydraulicznego

- wykonanie rozruchu technologicznego

- koszt wszystkich mediéw niezbednych na okres trwania rozruchu

- koszt analiz laboratoryjnych

- koszt personelu obstugujacego

- koszty opracowania instrukcji, operatow, szkolen.

10. WYKAZ NORM I PRZEPISOW

1) Zarzadzenie w sprawie rozruchu inwestycji (Dz. Urzedowy Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow
Budowlanych Nr 5/75, péz 14).

2) Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29.11.2002 w sprawie warunkow jakie nalezy spetnié przy
wprowadzeniu $ciekow do wod lub do ziemi oraz w sprawie substancji szczegolnie szkodliwych dla srodowiska
wodnego (Dz.U.Nr 212, p6z. 1799).

3) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1.10.1993r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz. U. Nr 96/93, poz 437).

4) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1.10.1993r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy w oczyszczalniach $ciekow (Dz. U. Nr 96/93, pdz 438).

5) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 30.09.19SOr w sprawie ochrony $rodowiska przed hatasami i wibracjami
(Dz.U.Nr 24/80, p6z 90).

6) Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 30.09.1980r w sprawie ochrony §rodowiska przed odpadami i innymi
zanieczyszczeniami oraz utrzymanie czystosci i porzadku w miastach i wsiach (Dz. U. Nr 24/80, p6z 91).

7) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych z dnia 22.01.1993r w sprawie szczegotowych zasad
przeciwpozarowego zaopatrzenia wodnego, ratownictwa technicznego, chemicznego i ekologicznego oraz
warunkow, ktorym powinny odpowiadaé drogi pozarowe (Dz. U. Nr 8/93, p6z 42).

8) Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow i urzadzen wodno-$ciekowych w gospodarce

komunalnej (wyd. Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego - Warszawa 1989 r).
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